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RT16/20-PRO AALMALIFT

Segura y fiable:

= La inclinacién de la horquilla puede mejorar eficazmente = |a deteccién y control de |la temperatura del motor evitan
la estabilidad de todo el vehiculo y la capacidad de carga que el motor se dafie debido a una temperatura excesiva.
en altura. = La deteccién y control de la corriente del motor puede

= El sistema de control proporcional electro-hidraulico ofrece evitar que el motor se dafie debido a una corriente excesiva.
un buen rendimiento de frenado, un trabajo mas estable y = |La combinacién de freno electromagnético y freno
un control mas preciso. hidraulico ofrece una distancia de frenado coRTT-PROa, sin

= Limite de velocidad: cuando la elevacién alcanza una desviacion y sin impacto.
cieRTT-PRO a altura, la velocidad de conduccién disminuira = El freno electromagnético de estacionamiento puede realizar
automaticamente para garantizar la seguridad de la la funcién de puesta en marcha con una solo tecla, sin
operacién en posicion alta. impoRTT-PROar si es en la pendiente o en el terreno liso.

= Limite de elevacion: el motor de elevacion se apagara = Tecnologia de comunicacion del bus CAN, cableado
automaticamente para garantizar la seguridad de la elevacion eléctrico simple.
cuando las horquillas se eleven a la altura maxima. = Control de velocidad por conversion de frecuencia de CA,

= Limite de velocidad de giro: evita que el la carretilla retractil permitiendo un control de velocidad de bucle cerrado sin
vuelque al girar, garantizando la seguridad en giros. escalas de las transmisiones de conduccién, elevacion y

= Desaceleracion suave cuando el mastil retrocede hasta su direccion.

tope puede asegurar la estabilidad del movimiento del mastil.

it i i : | La disposicion del cilindro de elevacion
Eficiencia Energetlca' I y el sistema de tubos hidraulicos ofrecen
= Control de elevacioén y descenso de alta velicidad mejora :  una excelente visibilidad.

la eficiencia de trabajo.

= Adopta un motor de traccién de CA, un motor de bomba
hidraulica y un motor de direccién con una larga vida util,
sin mantenimiento y un rendimiento fiable.

m Frenado regenerativo para lograr la recuperacion de
energia y extender la bateria.

= Todas las luces usan LED, duraderos y de bajo consumo.

: | La poderosa estructura

:  del chasis y el centro de

¢ distribucién de masa hacen
que la carretilla retractil
tenga una excelente
estabilidad.

| La bomba hidraulica de

: engranajes de bajo ruido,
reduce el sonido de elevacion
de todo el vehiculo. Los
controladores del motor de
conduccidn, los del motor de
la bomba hidraulica y los de
motor de direccion.

I El instrumento LCD multifuncién
muestra informacién como la posicién
del volante, |la energia de la bateria, el
indicador de descarga, el cédigo de
error, el tiempo de funcionamiento
restante, la velocidad de conduccion,
etc. Las velocidades de conduccion
baja, media y alta se puedesn ajustar

a través del medidor.

I El amplio espacio de conduccién
y la posicién ergonémica reflejan el
disefio humanizado del vehiculo.

I Para reemplazar la bateria,
la bandeja de proteccion debes
ser desplazada hacia adelante.
El mecanismo de liberacién de
la bandeja de la bateria se
encuentra cerca del pie del
operador.

: | El rail de deslizamiento de alta precision

: "y el excelente disefio de compensacion de
distancia hacen que el movimiento hacia
adelante de los mastiles sea mas estable.



RT16/20-Pro A ALMALIFT

Ficha de vehiculo industrial segun la norma VDI2198

Modelo Altura de elevacion ~ Elevacion libre Altura del mastil C'apacida_d de Inclinacién de las
h3 (mm) h2 (mm) hl (mm) carga Kg. horquillas a/g (°)
16M450 4500 1563 2235 1600 4°/-2°
16M500 5000 1730 2400 1600 4°/-2°
16M550 5500 1897 2568 1600 4°/-2°
16M600 6000 2063 2735 1600 4°/-2°
16M650 6500 2230 2900 1500 4°/-2°
16M700 7000 2397 3068 1400 4°/-2°
16M750 7500 2563 3234 1200 4°/-2°
16M800 8000 2730 3400 1000 4°/-2°
16M850 8500 2897 3567 900 4°/-2°
16M900 9000 3063 3734 800 4°/-2°
16M950 9500 3230 3900 600 4°/-2°
20M450 4500 1563 2235 2000 4°/-2°
20M500 5000 1730 2400 2000 4°/-2°
20M550 5500 1897 2568 2000 4°/-2°
20M600 6000 2063 2735 2000 4°/-2°
20M650 6500 2230 2900 1900 4°/-2°
20M700 7000 2397 3068 1800 4°/-2°
20M750 7500 2563 3234 1600 4°/-2°
20M800 8000 2730 3400 1400 4°/-2°
20M850 8500 2897 3567 1200 4°/-2°
20M900 9000 3063 3734 1000 4°/-2°
20M950 9500 3230 3900 800 4°/-2°
20M1000 10000 3397 4067 900 4°/-2°
20M1050 10500 3563 4234 800 4°/-2°
20M1100 11000 3730 4400 700 4°/-2°
20M1150 11500 3897 4567 600 4°/-2°
20M1200 12000 4063 4733 550 4°/-2°
20M1250 12500 4230 4900 500 4°/-2°
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A ALMALIFT

DENOMINACION DEL FABRICANTE

1.3 Motor
14 'I‘ipodemnducc:én .
@l 15 Capacidad de carga/ Carga Nominal Q (k)
|l 16 Centrode carga ¢ (mm)
Sl 18 Distancia dela carga X (mm)
il 19 Distancia entre ejes y (mm)
PESO
2.1 Peso de servicio con bateria kg
2.3 Carga del eje, mistil replegado sin carga, rueda del brazo motriz/soy __.____lsg___

24 mm&mwmwmmmww

RUEDAS
3.1 Material

2.5  Carga del eje, mistil retraido con carga, rueda del brazo motriz/soporte |

1£g

ml (mm) |

Ast(mm) |

3.2 Tamafio neumaticos OXW (mm)
33 Tamafio neumticos traseros OxW (mm)
3.5 Nimero de ruedas frontales/traseras (x-ruedas motrices)
3.7 Ancho de la pista trasera bl1 (mm) |
MEDIDAS
4.1 B
42 hl (mm)
43 h2 (mm)
44 A h3 (mm)
4.5 Altura del mistil desplegado h4 (mm)
4.7 Altura de la guardia superior (cabina) h6 (mm)
4.8 Altura del asiento h7 (mm)
4.10 Altura de los reposabrazos h8 (mm)
4.15 Almdelashmquﬂlasmfmea h13 (mm) |
i 11 (mm) |
12 (mm) |
bl (mm) (
_____ s/e/l (mm)|
b5 (mm) |
b4 (mm) |
4.28 14 (mm) |
431 D;smnc;anlmwlo,concmgn,debqodql__ﬁ_h__w
432 Distancia al suelo, cmttodeladmtammtmejes
" 433 Ancho de pasillo para palets 1000 x 1200 transversales Ast (mm) |
' 434 Ancho de pasollo para palets 800 x 1200 a lo largo
v 4.35 Radio de giro Wa (mm)
"= 437 Longitud a través de los brazos de apoyo 17 (mm) |
RENDIMIENTO
[l 5.1 Velocidad de viaje, con/sin carga _km/h
Il 52 Velocndaddeelemén,eenfmncm-_ga m/s
Il 5.3 Velocidad de descenso, con/sin ca D m/s
Bl 54 _m/s
-l 58 | con/mnmr_ga %
5.10 Freno de T
g MOTOR ELECTRICO
‘0 6.1 Potencia del motor de accionamiento $2 60 min kW
N 62 MotordeelevuclénSBIS% : kW
1| 64 Voltaje de la bateria, capacidad nominal k _V/Ah |
2 6.5 Pesode labateria kg

INFORMACION ADICIONAL
8.1 'I‘ipodewntmldelawndmcdﬁn

8.4 Nivel de sonido en el oido del conductor segiin EN 12 053

RTT-PROI6 PRO RTT-PRO20 PRO RTT-PROI6B RTT-PRO20B

Eléctrico Eléctrico Eléctrico Eléctrico
Sentado Sentado Sentado Sentado
1600 12000 1600 2000
600 600 600 600
365/176 395/200 365/176 395200
1400 1500 1400 1500
SO R G - S . SN 4250
| 2420/1540 | 2560/1660 | 2450/1540 | 2580/1670
| 830870 | J40i0474 | 890/4700 | - 766/5484
| 2100/3460 | 2270/3950 | 2180/3410 | 2290/3960
______ pU | PU | PU | PU
| ©343x140 | ©343x140 | ©343x140 | ©343x 140
- ©285x110 | ©330x110 | ©285x110 | ©9330x 110
______ Ix2 | w2 | w2 | 1x2
______ 1160 | 1160 | 1160 | 1160
U " S M 20 | 20 | °L2°
. 3%0 | @ 3%0 | 3900 | 3%0
o 32%0 | 32%0 | 3290 | 3290
______ 9500 | 9500 | 9500 | 9500
10410 | 10410 | 10410 | 10410
2200 | 2200 | 2200 | 2200
______ %60 | %0 [ 90 | 960
______ 20 | 270 [ 270 | 270
OIS SO NSO oot I 0 1 ___ 0

2412 12488 2412 12488

1262 1338 | 1262 | 1338
1270 | 1270 | 1270 1270
140/100/1150 | 40/100/1150 | 40/100/1150 | 40/100/1150
A | 2A | 2A | 2A
220/750 | 240/750 [ 220/750 | 240/750
525 | 595 | 525 | 595

90 90 9% 90

75 5 75 75

2720 2840 2720 2840

2780 2900 2780 2900
1650 | ] 1750 | ] 1650 | 1750
| 1780 | ] 1900 | ] 1780 | 190
. 105/105 1 1057105 | 10.5/105 | 105105
L. 03505 | 03505 | 03505 | 03505
0450045 | 0450045 | 045045 | 045045
B0 7,0 S (M 41N (A N 1)/ (0 ) (O 1) B
B (I (o TP S | [ TR W | ) () SO [ A [
: Pﬁdmulm!elwmw Pﬁdmulm/elwmw | Hidraulico/eléctrico | Hidréulico/eléctrico
______ 64 | 64 | 7 | 7T
______ 125 | 125 | 82 | 12
| 48/420,560,700 | 48/560,420,700 [ 48/420,560,700 | 48/560,420,700
e CELUN 950 | 750 | 950
______ CA | ¢cA | CA | CA
68 | 68 | 68 | 68
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RT16 Li

Retractil de Litio
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Inclinacién méxima con
carga completa 10%

Velocidad de conduccion
10.5 kmh/h

CA permite que la eleva /
control de velocidad de bucle cerrado sin escalas.
Sistema de control proporcional electrohidraulico,

buen rendimiento, may
preciso.

Pantalla LCD multifincion que
muestra la posicién del volante,
la carga de la bateria, el codigo
de averia, el tiempo de funcio-
namiento, la velocidad de
conduccion y otra informacion.

Reposabrazos multifuncion
interruptor alemén para el pulgar,
interruptor de direccion, sistema
de direccion asistida electronica
EPS. interruptor de la bocina,
apagado de emergencia y manejo
don los dedos.

El amplio espacio para los pies
permite a cualquier operario
tener una posicion comoda y
garantiza un confort adecuado
durante el funcionamiento en
todo el turno.

Acceso mediante contrasefia o
tarjeta, lo que simplifica el
proceso de operacion de autori-
zacion y satisface los requisitos
del trabajo en varios turnos,

Asiento en suspension con
amortiguacion que reduce en
gran medida la transmision de
vibraciones al conductor. Al
mismo tiempo, la combmacién
del respaldo curve bidnico de
grado automotriz puede reducir
eficazmente la fatiga del
conductor. El asiento puede
ajustarse en multiples posiciones
para diferentes alturas-

Amplio espacio de vision y
conduccion, disposicion ergond-
mica, disefio humanizado.

Velocidad de elevacion
con carga 0.4 m/s

Mayor capacidad residual
en grandes alturas

Velocidad de elevacion
sin carga 0.5 m/s

Control de la elevacion:

Al elevar la horquilla a su masima altura, el motor de elevacion cortara
automaticamente la electricidad para asegurar la seguridad de la elevacion.

Control de velocidad en giros:
Protege el equipo del balanceo lateral en los giros, aumentando la seguridad.

Deteccion y control de la temperatura del motor:
Protege el motor de dafios por sobrecalentamiento.

Control de la corriente del motor:
Protege el motor de un exceso de corriente.

Freno combinado electromegnético e hidraulico:

Freno combinado, electromagnético e hidrdulico, distancia de frenado corta,
sin desviacion.

Freno de estacionamiento electromegnético:
Freno de estacionamiento de facil accion tanto en rampa como en suelo plano




RT16 Li Retractil de Litio & ALMALIFT

Bateria de litio de alto rendimiento

Comparacion de litio y acido
Modelo Bateria de litio Bateria de acido
Ciclo de vida 2000-4000 ciclos 300-500 ci

Seguridad Sin contaminacion Corrosiva y contaminante

Tiempo de carga +8 horas
Tasa de conversion >80
de energia

Tamarno Grande
Peso

Mantenimiento bre de mantenimiento

Rendimiento Salida de tension ble, bajo Tension alta en la éurimera mitad,
peso, gran potencia baja en la segunda y reducida
cuando la potencia es b

Efecto memoria Sin efecto memoria, puede ser Con memoria (afecta a la
cargada en cualquier momento vida de la bateria)

[La funcion de carga rapida de la bateria de litio la convierte en el opcion ideal para el trabajo a turnos.
En comparacion con la bateria tradicional de plomo-acido, ya no es necesario cambiar las baterias entre
turnos, ni preparar la bateria de reserva i tener una zona de carga para las carretillas de litio. La carga
rapida permite cargar en cualquier momento, lo que amplia enormemente el tiempo de trabajo de la
carretilla. Ademas, la bateria de litio no tiene memoria de los ciclos de carga, lo que no afecta a la vida
atil. El cargador de litio ya no tiene que ser colocado en un area especifica.

La bateria de litio es mas respetuosa con el medio ambiente. No hay evaporacion de dcido, ni olores, no
contaminaciones durante el proceso de carga. El funcionamiento de las carretillas de litio es realmente
silencioso y sin emisiones de dioxido de carbono. Por lo tanto, las carretillas de litio son una opcion
ideal para la industria que se preocupa por el medio ambiente, como la industria alimentaria, quimica y
farmacéutica.

Cada carretilla de litio s6lo requiere una bateria gracias a su funcion de carga rdapida, independientemente
del niimero de turnos de trabajo. La vida 1til de la bateria de litio es tres veces superior a la de la bateria
de plomo. Al ser libre de mantenimiento, la bateria de litio ofrece un coste mucho mayor que el de la
bateria de plomo-acido.

La bateria de litio es reduce el consumo de energia en un 35%, no requiere una zona de carga especifica
y elimina el coste de mantenimiento de la bateria. Ahorra espacio, no requiere sacar el dispositivo del
equipo, ventilacion adicional ni dispositivo de llenado de liquido.

El sistema de bateria de litio estd compuesto por una bateria de fosfato de hierro y litio de alta seguridad,
un sistema inteligente de gestion de la bateria (BMS), un sistema de gestion térmica y un sistema de
control de alto voltaje de CC para automovil. E1 BMS permite la red de comunicacion entre la bateria de
litio de potencia y el controlador, la propia carretilla, el cargaddor y la plataforma de gestion remota, la
deteccion en tiempo real del estado de la bateria de litio, el estado de funcionamiento de la carretilla y el
estado de carga, con el fin de maximizar la fiabilidad de seguridad de las baterias de litio.

ailes de deslizamiento hacia ok structura del chasis cc tema de monitorizacion de alta definicion,
delante son de Cisid ribucion del centro de control en tiempo real del ampliamiento de la
de co estabilidad excelente.

sea mas estable durante el uso,




RTI6Li  Retractil de Litio & ALMALIFT
Ficha de vehiculo industrial segun VDI2198)

Elevacion 4500 | 5000 | 5500 | 6000 6500 | 7000 | 7500 | 8000 Modelo
Mastil replegado 2235 | 2400 ' 2568 | 2735 2000 3068 | 3234 3400

Mastil extendido 5410 | 5910 6410 | 6910 7410 7910 | 8410 B9I0 it | Feomcanie ' NOBLEL?FT
Elevacion libre 1563 | 1730 1897 | 2063 2330 | 2397 | 2563 2730 12 Medelo | RT16Li
| » .

Elevacién 8500 | 9000 9500 13 | Motor | Eléctrico
Mastil replegado 3567 | 3734 3900 14  Conduccion E Sentada
Mastil extendido 9410 | 9910 | 10410 2 - 3 i

5 y y 00

e s 1.5 .Capac_ldacldecarga:' capacidad nominal E Q (kg) 161

Prioridad h3 4500 | 5500 6500 ..%16.._.??9{{?.@?.{?_???@ e e : - c_fm.m.). H E— .(’Oﬂ_ ——

1.8 | Distancia de la carga hasta la carade las horquillas | x(mm) 310/174

1.9 | Distancia entre ejes E y (mm) 1400

S — e
::$ g[j;::g | RT16Li 2.1 Peso de servicio con bateria ! kg 3730
1200 7500 : e - - 23 'éérga clele_;e mésﬁl'baj'éc'ib sin cérga, meda'n-n'otr'iz’so'portei kg 22001530
s s B s T . SR 24 Carga del eje, méstil extendido con carga, rueda motrizsoportd. ke 6204710
700 9000) : T = | ~ 25  Carga del eje, mastil bajado con carga, rueda motriz/soporte kg 182043510
e —————
% ix _ ] ! ] 31 | Rueda motriz/rueda de apoyo | PU
=0 l 3.2 | Medidas ruedas delanteras : Dxw (mm) @ 343X140
1 33 | Medidasruedastraserss | @xw(mm) @ 285X110
i 3.5  Numero de ruedas delanteras/traseras (x=motrices) E 1%/2
: 3.7  Ancho de la pisada E b1l (mm} 1160

————
500 700 800 900 1000 1100 Modelo

\ C (mm) 4.1 Inclinacion de las horquillas, hacia delante/detras | WP () 4°/-2°
42 | Altura del mastil extendido | i (mm) 3900
43 Elevacionlibe | m2@m 300
44 Alwradeelevacion | Wmm 9500
= 45  Altura del mastil extendido | hd (mm) 10410
‘;‘ 47  Altura de la proteccion superior i h6 (mm) 2200
L 4 Alwdelasino | W | w0
4,10 Altura de los brazos de soporte | h8 (mm) 270
4.15 = Altura de las horquillas désoendidas I h13 (mm) 40
4.19  Longitud total E 11 (mm) 2475
420 | Longitud hasta la cara de las horquillas | B@m) | 125
421 = Ancho total | bl (mm) 1270
4.22 | Medidas de las hnrqui_]_lag : sle/l (mm) . 40/120/1150
423 Portahorquillas ISO 2328, clase A, B E 2A
425 = Ancho entre horquillas | b5 (mm) 200-740/200-818
426 Distancia entre brazos desopote | bd@mm) %0
428 Distancia de alcance | ) 485
431 Distancia al suelo con carga bajo el mastil i ml (mm) 90
432 Distancia al suelo, centro de la distancia entre ejes | m2 (mm) 75
433 Ancho de pﬁsillo para palefs de 1000x1200 : Ast(mm) 2770
434 Ancho de pasillo para palets de 8001200 | Asmm) 2820
] Radmdeglro e Y "E”w;-.:mm] i -
437 Longitud.a través de los brazos de soporte : 17 (mm) 1780
5.1 Velocidad de conduccién. con/sin carga : km/h 10.5/10.5

52 Velocidad de elevacion con/sin carga m/s 0.4/0.5

53 Velocidad de descenso con/sin carga | mis 0.45/0.45

5.4  Velocidad de alcance, con/sin carga E m/s 0.1/0.1
5.8  Inclinacién maxima, con/sin carga { % 10/15
5.10  Freno de servicio 1 Hidréulico/Eléetrico

| 6.1 = Motor de conduccion S2 60min E kW 6.4
H"."l,l | 62  Motor de elevacion 83 15% | kw 12.5
o B B 64 Voltaje de la bateria, capacidad nominal K5 | VAR 481350
| |I 6.5  Peso de la bateria | ke 250
'
8.1 Tipo de controlador : AC
8.4 Nivel sonoro en el oido del conductor segiin EN 12 (053 E dB(A) 68
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