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Prefacio

Esta especificacion presenta brevemente los parametros técnicos de nuestro pallet, la estructura de sus componentes
principales, su principio de funcionamiento, operacién, mantenimiento y otros requisitos y contenido. Lea este manual
detenidamente antes de operarlo para garantizar un manejo seguro y eficaz del material mediante una conduccién y un
mantenimiento adecuados. Ademas, ayuda a los operadores a utilizar los vehiculos a bateria de forma racional para que el
pallet alcance la maxima eficiencia. Se espera que los operadores y los encargados de los equipos lean detenidamente
antes de operar los vehiculos a bateria. Cumpla estrictamente las normas y los aspectos que requieren atencion en esta
especificacion, conduzca, opere y utilice con cuidado para que su pallet se mantenga en 6ptimas condiciones de
funcionamiento durante mucho tiempo y rinda al maximo. Al alquilar o transferir un vehiculo, lleve este manual con el
vehiculo.

Para destacar, en este manual se utilizan los siguientes iconos:
1.--E}Indica un estado potencialmente peligroso que, si no se evita, puede provocar lesiones personales graves, dafios

graves al pallet o incendio, etc.

2. ----Indica un estado potencialmente peligroso que, si no se evita, puede causar lesiones menores a la persona.

A o dafos locales en el palet, etc.

3. 36- Consideraciones generales e instrucciones de uso

A La mayor parte de este producto esta hecho de acero reciclable y los residuos producidos en el proceso de uso,
Los residuos de mantenimiento, limpieza y desmontaje deben recuperarse y eliminarse sin contaminar, de acuerdo con la
normativa local. El reciclaje de estos residuos debe ser realizado por profesionales en dreas designadas, como fluidos
hidraulicos, baterias y equipos electrénicos, que, si no se gestionan adecuadamente, pueden ser peligrosos para el medio

ambientey la salud humana.

Declaracion especial:

1) Queda estrictamente prohibido utilizar este producto en entornos peligrosos potencialmente explosivos.

2) El nivel de ruido del uso normal de este producto esta de acuerdo con la norma internacional EN 12053.

3) El nivel de vibracion normal de este producto cumple con la norma internacional EN13059.

4) Los requisitos ambientales para el uso normal de este producto son los siguientes: la altitud no es mas de 2000 metros,

el rango de temperatura es de -5° C - 40 ° C, la humedad no es mas del 90%, la velocidad del viento no es masde 5m/s.

Si necesita usarlo en un almacenamiento en frio o en un entorno especial durante un tiempo prolongado, comuniquese con nuestro personal
técnico si necesita instalar accesorios especiales.

5) Implementar un servicio de retirada de productos en caso de problemas con el lote.

Debido a la necesidad de mejorar continuamente nuestros productos, los fabricantes se reservan el derecho de modificar el

disefio y las especificaciones de sus productos sin previo aviso. Si desea conocer los parametros mas recientes de sus productos,
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Por favor, contactenos. Todos los parametros de este manual estaran sujetos a la fecha de publicacién de la especificacion.

1. GENERAL

1.1 INTRODUCCION - PRECAUCIONES DE SEGURIDAD PARA EL MANTENIMIENTO

Los trabajos de mantenimiento pueden causar lesiones. Aseglrese siempre de realizar el trabajo de forma segura,
observando al menos lo siguiente.Es fundamental que el personal de mantenimiento preste estricta atencion a estas
advertencias y precauciones para evitar posibles lesiones, lesiones a terceros o dafios al equipo. Se debe seguir un
programa de mantenimiento para garantizar la seguridad de la maquina.

Las precauciones especificas que deben observarse durante el mantenimiento se encuentran en el punto correspondiente del manual. Estas
precauciones son, en general, las mismas que se aplican al realizar el mantenimiento de componentes hidraulicos y de mayor tamafio de

camiones.

A MODIFICACION DEL CAMION SIN CERTIFICACION POR UN RESPONSABLE
LA AUTORIDAD DE QUE EL CAMION ES AL MENOS TAN SEGURO COMO EL QUE FUE FABRICADO ORIGINALMENTE ES UNA

VIOLACION DE SEGURIDAD.

A DADO QUE EL FABRICANTE DE CAMIONES NO TIENE CONTROL DIRECTO SOBRE EL
INSPECCION Y MANTENIMIENTO DE CAMPO, SEGURIDAD EN ESTA AREA RESPONSABILIDAD DEL

PROPIETARIO U OPERADOR.

A INCUMPLIMIENTO DE LAS PRECAUCIONES DE SEGURIDAD ENUMERADAS EN ESTA SECCION

PUEDE RESULTAR

- Alrealizar cualquier operacién o mantenimiento, cuente con personal capacitado y
experimentado para realizar el trabajo.

- Alrealizar cualquier operacién o mantenimiento, lea atentamente el manual de

operacién y mantenimiento. o o
- Leatodas las precauciones indicadas en las calcomanias adheridas al camion. Aseglrese h d
- de comprender completamente el contenido de la operacion. Es importante CAUTION HEAVY

Preparar las herramientas y piezas necesarias para el mantenimiento del camidn.

- Suseguridady la de los demas es la primera consideracion al realizar el mantenimiento del
equipo. Siempre tenga en cuenta el peso. Nunca intente mover piezas pesadas sin la ayuda
de un dispositivo mecanico. No permita que los objetos pesados descansen en una posicion
inestable. Al elevar una parte del equipo...idesarrollo, garantizar que se brinde el apoyo
adecuado.

- Cabe sefialar que los sistemas hidraulicos de las maquinas operan a presiones

extremadamente altas y potencialmente peligrosas. Se debe hacer todo lo posible para

aliviar la presién del sistema antes de desconectar o retirar cualquier parte del mismo.
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Ajuste la presidn del sistema accionando el control correspondiente varias veces con el motor
apagado y el encendido activado, para dirigir la presidn de la linea de regreso al depésito. Las lineas
de alimentacion de presion a los componentes del sistema se pueden desconectar entonces.con

- minima pérdida de liquido. Quitese anillos, relojes y joyas al realizar cualquier mantenimiento. Use VORROSVE

- casco, calzado de seguridad y ropa de trabajo bien ajustados. Al taladrar, amolar o martillar, use gafas

protectoras. Abréchese siempre la ropa de seguridad correctamente para que no se enganche en las

partes salientes de las maquinas. No use ropa manchada de aceite. Al realizar las comprobaciones{‘,‘--»\ N &
desenchufe siempre la bateria. NO LLEVE EL CABELLO LARGO SIN SUJECION, NI ROPA HOLGADA NIC" < * S:q
CORBATAS QUE.. = e
Pueden quedar atrapados o enredados en el equipo. Durante el G ’;cw

- mantenimiento, no permita que ninguna persona no autorizada se acerque a 0o C\E@J}\ ‘
la maquina.

- Nunca se deben usar llamas en lugar de [amparas. Nunca utilice una llama directa para
comprobar fugas o el nivel de aceite o electrolito.

- Elimine inmediatamente cualquier resto de aceite o grasa del suelo de la cabina del

operador o del pasamanos. Es muy peligroso que alguien se resbale en la maquina. Utilice

- siempre aceite o grasa puros y asegurese de utilizar recipientes limpios.

- Elaceite es una sustancia peligrosa. Nunca manipule aceite, grasa ni ropa aceitosa en
lugares donde haya fuego o llamas. Como preparacion para el uso de extintores y otros
equipos contra incendios.

- Mantenga la bateria alejada de peligros de incendio. Los gases generados son explosivos. Guarde

- todos los aceites en un lugar especifico.

- Mantenga los materiales inflamables alejados de la maquina. No fume en el
area de trabajo.

- Labateria siempre debe estar desconectada durante el reemplazo de componentes
eléctricos.

- Utilice siempre los grados de grasa y aceite recomendados por NOBLELIFT y
elija la viscosidad especificada para la temperatura ambiente.

- Los gases de escape son peligrosos. Proporcione ventilacién cuando trabaje en un espacio
cerrado.

- Eviterespirar el polvo que pueda generarse al manipular componentes que
contengan fibras de amianto. Use una mascara de gas si es necesario.

- Cuando trabaje encima de la maquina, tenga cuidado de no perder el equilibrio y caerse.

- Coloque una sefial de precaucion en el puesto de conduccion (por ejemplo, "No

arrancar" o "Mantenimiento en curso"). Esto evitard que alguien arranque o mueva
la maquina por error. oy

- Alsoldaren la maquina o trabajar en el sistema eléctrico, SIEMPRE apague la llave de D0 0T STk
contacto y desconecte el enchufe de la bateria. Estacione la maquina sobre una

superficie firme y plana. Baje la horquilla a la altura minima y detenga el motor.

- El &cido sulfirico en el electrolito de la bateria es venenoso. Es lo suficientemente fuerte como para...
Quemar la piel y perforar la ropa. Si se derrama acido sobre la ropa o la
piel, enjuague inmediatamente con abundante agua.




- Almanipular la bateria, use gafas protectoras. En caso de salpicadura en los ojos, enjuague con aguay

busque atencién médica de inmediato.

Los terminales de la bateria que entran en contacto con objetos metalicos pueden provocar un cortocircuito y quemaduras. Mantenga las herramientas alejadas

de los terminales.

- Mantenga la parte superior de la bateria alejada de chispas, cerillas encendidas y llamas abiertas. El gas de la bateria (hidrégeno) puede
explotar.

- Aldesmontary montar la bateria, aseglrese de que los terminales de la bateria
(+, -) estén conectados correctamente.

- Sientraagua en el sistema eléctrico, podria producirse un funcionamiento anormal o una falla. No
utilice agua ni vapor en los sensores, conectores e instrumentos de la cabina.

- No manipule equipos eléctricos con guantes mojados o en lugares hiimedos, ya que esto puede provocar

una descarga eléctrica.

- Altrabajar con otros, elija un lider de grupo y trabaje seglin sus instrucciones.
No realice ningiin mantenimiento que exceda el trabajo acordado.

- Amenos que tenga instrucciones especiales que indiquen lo contrario, el mantenimiento debe
realizarse siempre con el motor parado. Si se realiza con el motor en marcha, debe haber dos
técnicos presentes: uno operando el apilador y el otro realizando el mantenimiento. En tal case
nunca toque ninguna pieza moévil. Antes de realizar ajustes, lubricar o cualquier otro

- mantenimiento, desconecte la alimentacién.

controles.

-Al retirar piezas que contengan juntas téricas o sellos, limpie la superficie de montaje y reemplacela con piezas

de sellado nuevas.

-Limpie a fondo la maquina. En particular, aseglrese de limpiar los engrasadores y la zona alrededor de

las varillas de nivel. Evite la entrada de suciedad o polvo en el sistema.

- Utilice Unicamente disolventes de limpieza no inflamables aprobados.

- Alcambiar el aceite o el filtro, verifique que no haya signos de exceso de metal en el aceite drenado.

particulas u otros materiales extrafios.

- Utilice siempre piezas originales NOBLELIFT para los repuestos. Aseglrese de que las piezas o
componentes de repuesto sean idénticos o equivalentes a los originales. Al revisar una caja de

- engranajes abierta, existe el riesgo de goteo. Antes de retirar las cubiertas.

Para inspeccionar estos casos, vacie todo de sus bolsillos. Tenga especial cuidado al retirar las llaves

inglesas y las tuercas.




1.2 CONVERSIONES DE MEDIDAS

Longitud
Unidad centimetro Vismetos en pie yorda milla
centimetro 1 0.01 0.00001 0.3937 0.03281 0.01094 0.000006
metro 100 1 0.001 39.37 3.2808 1.0936 0.00062
Kiémetros 100000 1000 1 39370.7 3280.8 1093.6 0.62137
en 2.54 0.0254 0.000025 1 0.08333 0.02777 0.000015
pie 30.48 0.3048 0.000304 12 1 0.3333 0.000189
yarda 91.44 0.9144 0.000914 36 3 1 0.000568
milla 160930 1609.3 1.6093 63360 5280 1760 1

1mm=0,1cm, 1 =0,001 mm

Area
Unidad cm2 m? km2 a ples cusdrados yardas2 en2
cm?2 1 0.0001 - 0.000001 0.001076 0.000012 0.155000
m? 10000 1 0.000001 0.01 10.764 1.1958 1550.000
km2 - 1000000 1 10000 1076400 1195800 -
a 0.01 100 0.0001 1 1076.4 119.58 -
pies cuadrados - 0.092903 - 0.000929 1 0.1111 144.000
yardas 2 - 0.83613 - 0.008361 9 1 1296.00
en2 6.4516 0.000645 - - 0.006943 0.000771 1

1 ha=100 a, 1 milla cuadrada = 259 ha = 2,59 km?

Volumen
Unidad cm3=cc m3 yo en3 pies cibicos Jordas3
cm3=ml 1 0.000001 0.001 0.061024 0.000035 0.000001
m3 1000000 1 1000 61024 35.315 1.30796
yo 1000 0.001 1 61.024 0.035315 0,001308




en3 16.387 0.000016 0.01638 1 0.000578 0.000021
pies cibicos 28316.8 0.028317 28.317 1728 1 0.03704
yardas 3 764529.8 0,76453 764.53 46656 27 1

1 galdn (EE. UU.) = 3785,41 cm® = 231 pulg® = 0,83267 galones (EE. UU.)

Peso
Unidad ramo Hiogramo el onz tbra
gramo 1 0.001 0.000001 0.03527 0.0022
kilogramo 1000 10 0.001 35.273 2.20459
el 1000000 1000 1 35273 2204.59
onz 28.3495 0.02835 0.000028 1 0.0625
libra 453.592 0.45359 0.000454 16 1

1 tonelada (métrica) = 1,1023 toneladas (EE. UU.) = 0,9842 toneladas (RU)

Presion
Unidad kgf/cm2 bar Pa=N/m2 kPa Ibf/pulgada2 Ibf/pie cuadrado
kgf/cm2 1 0.98067 98066.5 98.0665 14.2233 2048.16
bar 1.01972 1 100000 100 14.5037 2088.6
Pa=N/m2 0.00001 0.001 1 0.001 0.00015 0.02086
kPa 0.01020 0.01 1000 1 0.14504 20.886
Ibf/pulgada2 0.07032 0.0689 6894.76 6.89476 1 144
Ioffpie cuadrado 0.00047 0.00047 47.88028 0.04788 0.00694 1

kgf/cm2 =735,56 Torr(mmHg) = 0,96784 atm

Par de apriete estandar

Las siguientes tablas indican los pares de apriete estandar para pernosy tuercas. Las

excepciones se indican en las secciones de "Desmontaje y montaje".

TABLA DE MEDIDORES

Clasificacion 47,57 10T
10.9

Tipo de perno

Tamafio del perno

Par kgf « m (lbf - ft)

Par kgf « m (lbf - ft)

M4 0,2 £0,02 0,4 + 0,04
M5 0,3+ 0,03 0,8 + 0,08
M6 0,5 £ 0,05 1,4 £0,14
M8 1,2 £0,12 33%03
M10 2,3+0,23 6,5+ 0,7
M12 4,0+ 04 11,3+ 1,1




M14 6,4+ 0,6 179+ 18

M16 9,5+ 0,9 26,7 £2,7

M18 135+ 1,4 38,0 £ 3,8

M20 186 £ 1,9 52,252

M22 24,7+25 69,4 £ 6,9

M24 32,1+32 90,2 9,0

M30 62,6 £ 6,3 176,1 £ 17,6

M36 108,2 + 10,8 304,3 + 30,4

M42 171,8 £ 17,2 4832 + 483

M45 211,3 £21,1 594,3 + 50,4

TABLADE PULGADAS
4T,5T 10T

~ I -~
~ ~

Clasificacion Tipo de perno

Tamafio del perno

Par kgf « m (lbf - ft)

Par kgf « m (lbf - ft)

1/4 0,6 = 0,06 1,7+0,2
5/16 1,2 £0,12 3,0+0,3
3/8 2,0 £0,20 56+0,5
7/16 3,2 % 0,32 8,9+0,9
1/2 4,7 + 0,47 134+13
9/16 6,8 £ 0,68 19,0 £1,9
5/8 9,3+ 0,93 26,1+2,6
3/4 16,0 = 1,60 45,1 £ 45
7/8 25,5+ 2,55 71672

1 38,0 + 3,80 1069 % 10,7
1-1/8 54,1 + 541 152,2 + 15,2
1-1/4 74,2 + 7,42 208,9 + 20,9
1-3/4 98,8 + 9,88 277,8 £27,8
1-1/2 128,2 + 12,82 360,7 + 36,1




El par de apriete indicado en la tabla anterior no se aplica a pernos ni arandelas de nailon o materiales no ferrosos. Lo mismo aplica para los no

estandarizados.

H Newton metro: 1 Nm = 0,1 kgfm

PAR DE APRIETE DE LOS PERNOS DE BRIDA DIVIDIDA

Se aplicara el siguiente par de torsion a la brida dividida.Es.

Diameter Flat width Torque
(mm) (mm) kgf-m N-m
10 14 6.7+0.7 66.7 £ 6.8
12 17 1151 112+9.8
16 22 285+3 279 £ 29

HILO PF

Hilo Par motor (kgf + m)
1/8 1,1+0,1
1/4 2,6 10,2
3/8 46+0,3
1/2 8,5+ 0,4
3/4 19+1,0

1 33+2,0

PAR DE APRIETE PARA TUERCA GIRATORIA CON JUNTA TORICA

iy p—
B

nnegtor

O +ring

Didmetro exterior del tubo (pulgadas)

Hilo (en)

Par motor (kgf - m)

10




1/2 ONU 13/16- 16 9,5+ 0,95
3/4 ONU13/16-12 18+1.8
1 ONU17/16-12 21+21

11




SI Conversién No SI Conversién Sl
Unidad Factor
CONVERSIONES APROXIMADAS Unidad Factor Unidad
Newton metro (N * m) X 8.9 = h-en X 0.113 Nuevo Méjico
Newton metro (N * m) X 0,74 = 1b-pie X 1.36 Nuevo Mejico
Newton metro (N * m) X 0.102 = kg+'m X 71.22 lb - pie*
Presién (Pa=N/m2)
kiloPascal (kPa) X 4.0 = pulg H0h X 0,249 kPa
kiloPascal (kPa) X 0.30 = pulg. Hg X 3,38 kPa
kiloPascal (kPa) X 0.145 = psi X 6.89 kPa
(bar) X 14.5 = psi X 0,069 bar*
(kg/cm2) X 14.22 = psi X 0.070 kgf/cm2*
Newton/mm: X 145.04 = psi X 0,069 bar*
MegaPascal (MPa) X 145 = psi X 0,00689 MPa
(Pa=N * m2)
Potenciar (W=J/s)
kilovatio (kW) %X 1,36 = PS(cv) X 0,736 kW
kilovatio (kW) X 1.34 = HP X 0,746 kW
kilovatio (kW) X 0,948 = Btu/s X 1.055 kW
Vatio (W) X 0,74 = ft-lb/s X 1,36 0
(W=J/s)
Energia(J=N+m)
kilojulio (kJ) X 0,948 = Btu X 1.055 kJ
Julio (J) % 0,239 = caloria X 4.19 Yo
(J=N-m)
Velocidad y aceleracién
metros por segundo2(EM2) X3.28 = piesis2 X 0,305 EM2
metro por segundo (m/s) X 3.28 = piesss X 0,305 EM
kildmetro por hora (km/h) X 0,62 millas por hora X 1.61 Kilémetros por hora
Caballos de fuerza/Par motor
BHP X 5252 RPM = Torque (lb - ft) Par motor Z RPM 5252 = CV
Temperatura
°C=(°F-32) ~ 1.8 °F=(°CZ1.8) +32
Caudal
litro/min (dm3/minuto) X 0.264 = galones estadounidenses/minz3,785 [/min

Nota: () Unidad no perteneciente al SI

Herramienta de repuesto para conexién eléctrica enchufable

12




No.

Pic

Solicitud

Quitar el pasador

Instalar pasador

Cerradura suelta

Cerradura de dos agujeros

Cerradura de cuatro agujeros

Quitar el pasador
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2.Especificacion

2.1 Descripcion general de los componentes principales

9

8

1

6

_ 16

)

4

>

3

2

l -

17

1 Conjunto de pedales 12 Soporte de montaje para parabrisas
2 cubierta exterior 13 La cubierta del medio
3 Funda protectora para el brazo 14 Deflector de bateria
4 Brazo protector 15 Estantes de bloques
5 Capucha 16 La horquilla para articulos de forja
6 Interruptor de parada de emergencia 17 Cojinete derueda
7 Medidor eléctrico 18 Soldadura de carroceria
8 Interruptor de llave 19 Brazos delanteros
9 Manejar 20 Joystick con manija de valvula multivia
10 MéStII 21 Interruptor de vientre
11 Parabrisas

14
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2.2

Datos técnicos principales
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BIE1TYTHRE
Hoja de caracteristicas para carretilla industrial segiin VDI 2198
General Del fabricante
1.2 . ., . PSRM(PS13RMPLUS)
datos designacion de tipo
Fuerza (bateria,
1.3 | diésel, gasolina, gas, Bateria
manual)
14 Tipo de operador Peatonal
Capacidad de carga /
1.5 X Q (kilogramo) 1300
carga nominal
1.6 Carga centro do (mm) 600
distancia
Carga
].8 diStanCia, centro de incognita (mm) 415
Distancia entre ejes
1.9 Y (mm) 1350
Peso 2.1 | Peso de servicio 1750 1900 2200
3.1 |t Rl
Llantas,
Chas|s 3.2 Tamaio de los neumaticos, delanteros mm 250 X 82
3 3 Tamafio de los neumaticos, traseros m m _210 X 85
Adicional
3.4 . . mm -124X60
ruedas(dimensiones
ruedas, nimero
3.5 1x+2/2
delantero/trasero(x=impulsado
36 Pista, delantera blO)(mm 680
3.7 Pista trasera bll(mm 1085
) mm
A A 4.1 Inclinacién de las horquillas a ° 2 4
Dimensiones adelante/atrés /B( ) /
Bajado mastil
4.2 hi(mm) 2196 2096 2196
altura
43 Altura de elevacién libre h2(mm) 1600 _ 1600
4.4 Altura de elevacién h3(mm) 1600 3000 4800

16



NOBLELIFT i57)

SENITYITIREC
Extendido mastil
4.5 altura h4(mm) 2485 3885 5685
Altura del timén en posicion
L, alto 14 mm
4.9 | deconduccién min./ ) 1415/1030
max. 17
4.15 Altura, bajada altol)?»(mm) 50
4.19 | longitudtotal [L(mm) 20801)
Longitud hasta la cara de las
4.20 , [2(mm) 11601)
horquillas
421 |Anchototal b1(mm) 1180
422 Dimensiones de la horquilla s/e/l 35/100/920(1070)
(mm)
Distancia entre
4.25 b5(mm) 220-760
brazos de horquilla
Distancia de interna
4.26 ) b4(mm) 880
engranaje de apoyo
4,28 Distancia hacia adelante l4(mm) 545
Suelo  autorizacién,
4.32 centro de m2(mm) 40
Pasillo  ancho para
4.33 paletas  1000X1200 Ast(mm) 26001)
434 Pasillo  ancho para
’ paletas  800X1200 Ast(mm) 26501)
4.35 Radio de giro Ancho(mm)) 15701)
Viajar velocidad,
Lievar a cabo 5.1 Cargado/descargado kilémetros por hora| 5.5/6.0'8.0/8.0
ance Velocidad de elevacién, cargado/
5.2 . EM 0,085/0,122 0,11/0,165
Sin carga
Encapotado velocidad,
53 EM 0,125/0,08 0,11/0,10
cargado/descargado
58 Méaxima capacidad de pendiente, 0/0 5/8
cargado/descargado
5,10 | frenodeservicio freno electromagnético
Clasificacién del motor de accionamiento
6.1 kW 2.6

Eléctrico

S2 60 minutos
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SENITYITIREC
Clasificacién del motor de
6.2 5 kW 2.2 3.0
elevacién en S3 10%
Bateria seglin DIN
6.3 43531/35/36 A, B, 3PzS 4PzS
Bateria Voltaje,
6.4 . i V/Ah 24 /270 24 /400
nominal capacidad
Otro Tipo de unidad
81 Control del tubo de efecto de campo

control

18
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3.Sistema eléctrico

3.1 Diagrama de circuito eléctrico

(4-pin Molex)

SERTAL P0RT

1B+

CIRTISI23Z-2121

-|;_;ﬂ]

D.54

fRBG££21:10 A
fRBG££01:150 A
fRBG££02:200 A
fRBZ£203:30 A

EENITYIEIRED
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EENITYIEIRED

Cédigo del articulo

Descripcion del articulo

Cédigo del articulo

Descripcidn del articulo

GB acumulador SH1. SH2 interruptor magnético
ES interruptor de alimentacién de CC SB Interruptor de proximidad
FUO1 Fusible 150A SJ Interruptor de proximidad
FU02 Fusible 200A SA Interruptor de proximidad
Monte Motor de traccién S3. Sr. Calle. DAKOTADEL SUR. SS Microinterruptor
Descendiendo
Diputado Motor de bomba YV 3 )
valvula solenoide
Electromagnético Enel
YB do i
freno capacidad
Traccion
Y JA Bocina
controlador
Doblar
FULl. FU2 Fusible 10A Olla .
potenciémetro
Electromagnético
FU3 Tubo fusible de 0,5 A YB
freno
Motor de traccién ,
KMT K relé
contactor
Motor de la bomba de aceite Em isor de IUZ
KMP enfermedad venérea i
contactor diodo
Traccién
Y R resistencia
controlador
Gobierno Gobierno
Ep ES
controlador controlador
Fuerza
B El mango sSabias?
conector
Motor de direccién
PAG Contador de electricidad BMQ
codificador
Monte Motor de traccidn Cuadrado Interruptor de proximidad
EM Motor de direccién S|’ Interruptor de llave
La bomba de aceite
Diputado LS Interruptor de limite

motor

20
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FU1 : 200 A
FU2: 150 A
FU3:30A

FUO1 : 15A

Fig. 18.2: Diagrama eléctrico (EN1175-2020, Plomo-acido)
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EENITYIEIRED

Cédigo Articulo Cddigo Articulo

GB Baterl'a SM interruptor de alimentacién de CC

km Contactor principal FUO1 Fusible 15A

FU2 Fusible 150A Si Interruptor de llave

SH1, SH2 interruptor magnético SB1,SB2,SJ1,SJ2 Interruptor de proximidad

FU1 Fusible 200A Sd, Sr, St, S3, Ss Microinterruptor
KMP Contactor del motor de la bomba Diputado Motor de bomba

Y Controlador de traccidn DAKOTA DEL SUR Interruptor de posicidn cero
YV valvula electromagnética FU3 Fusible 30A

Es Controlador de direccién Cuadrado sensor de posicion
Monte Motor de traccién YB freno electromagnético
RP Potenciémetro doble K Relé

B Cafia del timén SA Interruptor de proximidad
EM Motor de direccién PAG Indicador

do Condensador JA Bocina
Maryland Médulo LoT FUO02 Fusible 0,5A
SU

Interruptor de limite

22
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FU1 :200 A
FU2:150 A
FU3:30A

FUO1 : 15A

El
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EENITYIEIRED

Cédigo Articulo Cddigo Articulo

GB Baterl'a SM interruptor de alimentacién de CC

km Contactor principal FUO1 Fusible 15A

FU2 Fusible 150A Si Interruptor de llave

SH1, SH2 interruptor magnético SB1,SB2,SJ1,SJ2 Interruptor de proximidad

FU1 Fusible 200A Sd, Sr, St, S3, Ss Microinterruptor
KMP Contactor del motor de la bomba Diputado Motor de bomba

Y Controlador de traccidn DAKOTA DEL SUR Interruptor de posicidn cero
YV valvula electromagnética FU3 Fusible 30A

Es Controlador de direccién Cuadrado sensor de posicion
Monte Motor de traccién YB freno electromagnético
RP Potenciémetro doble K Relé

B Cafia del timén SA Interruptor de proximidad
EM Motor de direccién PAG Indicador

do Condensador JA Bocina
Maryland Médulo LoT FUO02 Fusible 0,5A
SU

Interruptor de limite

24
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montaje eléctrico
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4. Uso de la bateria

Carga de la bateria

La bateria de almacenamiento debe cargarse con el cargador original y la operacion debe realizarse estrictamente de
acuerdo con las instrucciones de mantenimiento.

A) El electrolito de la bateria no debe mantenerse demasiado bajo.

A El electrolito de la bateria debe mantenerse en el nivel especificado, de lo contrario, la bateria se sobrecalentara o se quemara.
+ Cuando el electrolito de la bateria es insuficiente, la vida Gtil de la bateria se acortara.
B) Agregue agua destilada, la nueva bateria de almacenamiento normalmente se usa durante 1 a 1,5 afios, solo se necesita agregar
el agua destilada y la etapa posterior solo necesita complementarse con la solucién acida.
¢) Nunca sobrecargue

d) El lugar de carga debera estar bien ventilado.

A El proceso de carga de la bateria debe realizarse en un lugar bien ventilado y debe evitar la humedad.

E) Abra la tapa de la bateria

A Se generara hidrogeno en el proceso de carga de la bateria y se debera abrir la tapa de la bateria.
Durante la carga.

F) Verifique el terminal, el cable y el conector.

A Revise el conectory el cable antes de cargar para asegurarse de que no presenten dafios. No cargue si el

electrodo del conector esta dafiado. El terminal y el cable estan corroidos. Estas condiciones pueden provocar...
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chispas, objetos quemados e incendios y explosiones y otros accidentes.

A Compruebe el conector y el cable antes de cargar para asegurarse de que no haya dafios.

No cargue la bateria si el electrodo del conector esta 26
dafiado. El terminal y el cable estan corroidos. —_—
Estas condiciones pueden provocar chispas, quemaduras de objetos, incendios, explosiones y otros accidentes. g)

Apague el interruptor de llave y carguelo.

h) Verificar la gravedad especifica. Antes de cargar, mida la gravedad especifica de todo el electrolito de la celda
individual para detectar cualquier anomalia en la bateria. Primero, determine la gravedad especifica y luego

cargue para evitar accidentes.

) El enchufe o0 manija debe mantenerse en el conector de alimentacién del enchufe, y no debe sujetarse el cable.

Elvalor de referencia de la medicidn de la bateria es el siguiente:

Cuando la bateria esta llena, la gravedad especifica es p = 1,28-1,30 g/cm; cuando el voltaje del mondmero es = 2,1V,

La gravedad especifica es p=1,16-1,17 g/cm; el voltaje simple es menor a 1,7 Vy el voltaje del mondmero es menor a
1,7V.

TEM°C -15 0 15 30 45
Gravedad g/cm? 1.31 1.30 1.29 1.28 1.27

A No desconecte el cable.

Cuando el cable y el conector de alimentacidn estén dafiados, debe comunicarse con nuestro departamento de posventa para reemplazar el cable y el
conector de alimentacién dafiados.

J) desconectar el proceso de carga

A tos pasos para desconectar el proceso de carga deben realizarse en estricta conformidad con las

instrucciones de mantenimiento .

No desenchufe el cargador durante la carga, de lo contrario se produciran chispas eléctricas que causaran peligro.

4.1 Reemplazo de la bateria

Cuando el Pallet utiliza un ciclo de trabajo de manera continuay la bateria se agota por completo, la bateria del
vehiculo original debe reemplazarse a tiempo con otro grupo de baterias completamente cargadas y las baterias
reemplazadas deben cargarse.

A Al reemplazar una bateria, aseglrese de que coincida con el palé. Usar una bateria que no coincida...
El palé reducira las horas de trabajo o provocara que se vuelque durante el desplazamiento.

El reemplazo de las baterias debe realizarse en una plataforma de trabajo designada.

Reemplace la bateria siguiendo estos pasos:

Estacione el vehiculo de forma segura, mueva el marco de la puerta delantera a una distancia adecuada, cierre la puerta delantera del automévil con la llave.
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Presione el interruptor de parada de emergencia, abra la tapa de la bateria, retire el conector y sdquela
directamente. Si el marco de la puerta no se mueve hacia adelante, abra la tapa de la bateria, desatornille el
tornillo, retire la tapa, retire el conector y sdquela. Tenga en cuenta que la bateria podria volcarse si el
dispositivo no esta bien fijado.
La instalacion es el procedimiento inverso al desmontaje. Conecte primero el terminal positivo; de lo contrario, el vehiculo
podria sufrir dafios.

Al utilizar otra carretilla elevadora como equipo de elevacidn para reemplazar baterias, se deben utilizar grias adecuadas. La

elevacién de baterias debe ser realizada por profesionales.

—
) )

.

o7

77

14/ 28
4,2 millones
1. Causa del suministro de agua a la bateria.

La recarga de la bateria se debe al efecto electrolitico en la fase posterior de carga, que hace que la humedad del
electrolito se electrolice. Tras un largo periodo de carga y descarga, el contenido de agua de la bateria se vuelve mas
electrolitico, lo que aumenta la potencia del electrolito y disminuye el nivel de liquido. En este momento, es necesario
afiadir agua destilada para restablecer el nivel original y mantener la potencia normal del electrolito, garantizando asi
la vida Gtil de la bateria de plomo-acido.
2.Nota:

(1) Recuerde no dejar que el nivel del liquido baje por debajo de la placa antes de empezar a rellenar. Si la placa queda

expuesta al aire, el rendimiento de la bateria puede verse gravemente afectado.

(2) Para reducir la frecuencia de recarga, siga estrictamente las instrucciones de carga de la bateria. No la
sobrecargue, ya que esto agravara la pérdida de agua.

3.Materiales y herramientas para agregar agua destilada

(1) Requisitos de agua: Se recomienda usar liquido suplementario especial para baterias o agua destilada. En caso de
emergencia, también se puede usar agua potable disponible en el mercado, pero recuerde evitar el agua del grifo,
agua mineral u otras aguas con impurezas.

(2) Herramienta para llenar agua: embudo, cucharén. Si la herramienta utilizada puede ser de plastico o vidrio, no debe ser
metalica.

(3) Para los usuarios con grandes cantidades de agua, se adopta un dispositivo de llenado de agua de fabricacién propia en un balde grande.

4. Cuando el suministro de agua no provoca la escasez de agua de la bateria a tiempo, puede causar:

27
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1) A medida que la superficie del electrolito disminuye, el aumento de temperatura es alto cuando la bateria estd cargada;

2) la capacidad de la bateria se reduce;
3) Si la placa esta expuesta al aire, puede oxidarse.

4) La gravedad especifica del electrolito aumenta y la corrosion de la placa polar puede degradarse facilmente.

0
(1

A -

1. Desconecte el interruptor de la baterfa. 2. Destapar

FEHFRAR

3. La palanca del electrolito estd mas baja que la barra colectora, luego agregue 4. No se puede ver la barra colectora en algunos modelos.

agua destilada
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BR=RE

RERE

5. Utilice un embudo de plastico para agregar agua. 6. palanca para agregar agua

De cheques Mantenimiento Herramienta Adiario (8 horas) Semanalmente Mensual Cada Media

Elementos requisitos (50horas) | (200 horas) tres afo

meses
(600 horas)
(1200 horas)

Bateria nivel de electrolitos Ver con los ojos va va va va va
Electrdlito densimetro va a a a
gravedad
cantidad de va va va va va
electricidad
Ya sea que el va va va J va
La cabeza del pilote es
suelto o no
Ya sea que el va va va a a

cable de conexion

estd suelto

Superficie limpia

==
|
NS
N

¢Hay alguna? va
impureza en el
superficie

Ya sea que el va a a a

respirable

la cubierta es firme

ono
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4.3 Prueba de la bateria

A. Comprobacién del estado de la bateria

Una bateria baja puede causar problemas con el controlador y el circuito de alimentacion. Aseglrese de que la bateria

esté en buen estado antes de solucionar otros problemas. @
El paso preliminar !

Confirmasi la polaridad del conector de la bateria y del panel de control es correcta. El cable positivo debe
estar ubicado en el fusible de linea y el polo negativo en el polo negativo del panel de control.

Cuando el palet esta en funcionamiento

Prueba de carga de la bateria

1. Gire el interruptor de rango del multimetro para leer el voltaje de la bateria.

2. Conexion de la bateria

3. conecta el cable del multimetro entre b+ (1) y b-(2) del controlador.

4. En la zona de seguridad, opere el sistema hidraulico (carga) y lea al mismo tiempo el voltaje indicado en el
multimetro.

5. Silaindicacion es menor que el valor limite (19,0 V), es necesario cargar o reparar la bateria antes de continuar con la

solucién de problemas.

Cuando el pallet no funcionay la bateria es sospechosa.
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Una prueba de caida de presion de la baterfa

1. Mida el voltaje de cada celda unitaria cuando el palé esté energizado y el motor de la bomba esté funcionando.

2. El voltaje normal debe estar entre 1,7V y 2,1V por celda unitaria. Si el voltaje en cada celda individual es inferior a
1,7V, se debe cargar o reparar el conjunto de baterias antes de continuar con la solucidn de problemas.

3. La tension entre las baterias no debe superar los 0,15 voltios. En tal caso, es necesario cargar o reparar la bateria.

B. Inspeccidn del aislamiento de la carcasa de la bateria
La resistencia entre el cableado del palé y cualquier punto del cuerpo del palé debe ser de al menos 10 000 Q o superior. Un cortocircuito en la
carcasa de la bateria puede provocar varias fallas. Un cortocircuito en el chasis del cableado del palé puede causar problemas, ya que la bateria puede
tener una fuga en el chasis. Para evitar problemas debido a un cortocircuito, consulte la seccién "Problemas de conexidn a tierra".
Haz lo siguiente:
1. Desconecte la bateria y descargue el controlador.
2. Medicién aleatoria de cualquier conexion de componentes o cableado al chasis del palé con una resistencia minima
de 10 000 Q. Cualquier punto de prueba con baja resistencia debe eliminar el cortocircuito del chasis.
3. Mantenga siempre la bateria limpia para minimizar las fugas de corriente al chasis.
4, Asegurese de que todos los accesorios, como la bocina y la ldmpara, estén disefiados para no tener conexion al chasis (sistema

de dos cables).

5. Cargador

5.1 Notas

1.La polaridad de la bateria no se puede invertir, ya que dafiaria el cargador inteligente y la bateria. El cargador inteligente
debe instalarse en un lugar bien ventilado, seco, sin polvo, gases corrosivos ni interferencias de campos
electromagnéticos fuertes. La carcasa debe estar correctamente conectada a tierra (hay pernos de conexion a tierra en
la parte inferior de la caja).

2.El cargador inteligente es adecuado para interiores y exteriores, el agua estd estrictamente prohibida en la maquina.

3.Fuente de alimentaci6n de entrada de cargador inteligente para dos fases 110-220 V, 50 HZ, la seccién transversal del cable de entrada no es
inferior a 62.

4 Lalinea de salida debe depender de la distancia lejana y cercana, elija el cable adecuado, la caida de voltaje total de la linea no
debe ser mas del 5%.

5.El cargador inteligente es adecuado para la temperatura ambiente de -10° C ~ 50 ° C, la altitud es inferior a 1000
metros y los obstaculos como la pared que afectan la ventilacion y la disipacion de calor desde la periferia de la
maquina deben ser mas de 0,6 metros, por lo que es necesario verificar si el ventilador funciona normalmente
con regularidad.

6.Durante la carga, enchufe el conector de la bateria y luego conecte la fuente de alimentacion.

31
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BENTYRRED
5.2 Descripcion del panel de control
Descripcion del estado y falla
No. Articulo Estado de la pantalla del tubo digital ) , Nota
método de eliminacién
Los Ultimos tres digitos del tubo
, digital representan el nimero
1 Corriente eléctrica .
de corriente eléctrica.
C-XXX
P T Los cuatro estados basicos
Los ultimos tres digitos del ]
Extremo de la bateria . que se muestran en el ciclo de
2 ., tubo Nixie representan el )
presion . . trabajo normal del cargador son:
voltaje terminal U-XXX ) )
— — corriente de carga, salida Normal
Los dos ultimos digitos del .
o voltaje, progreso de carga
3 Progreso tubo digital representan el .
) y tiempo de carga
porcentaje de progreso S--XX
respectivamente.
Los dos primeros digitos del tubo
digital representan la "hora",
4 Tiempo de carga . )
y los dos ultimos digitos
representan el "minuto" XX-XX
La temperatura del transformador es
Transformador demasiado alta, detiene la ,
) . Automatico
5 temperatura tr--- carga, proteccion automatica, la
., recuperacién
proteccion temperatura baja para volver
al trabajo normal.
L La bateria esta dafiada o no
Bateria baja .. .
6 ) UOL-L coincide con la carga. irrecuperable
Voltaje
nimero de modelo
Voltaje de la bateria La bateria no coincide con el .
7 UOL-H , irrecuperable
es demasiado alto ndmero de modelo de carga
Abierto El aire acondicionado no estd encendido o el enchufe no funciona.
8 L, ACOFF .
comunicacion no tiene poder
Finde la )
9 Extremo P Fin de la carga normal Normal
cargando
Finde la Fin de sobrecarga, falla de la
10 Horno ] ) ]
cargando bateria o bajo voltaje de CA

5.3 Fallos comunes del cargador

1. No hay ninguna pantalla después de conectar el cargador a la corriente alterna.

Método: cargador externo Noblelift, solo después de conectar la bateria, el tubo digital lo mostrara, si no hay

pantalla después de conectar la bateria, verifique si la bateria esta rota.

2. El cargador conectado a la bateria muestra el estado ACOFF (apagado) al abrir el interruptor de CA. Método:

Verifique si hay corriente alterna en el enchufe. ACOFF significa que no hay corriente alterna.
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3. El cargador después de cargar, pantalla del horno.

Método: este estado es el final del tiempo de carga del cargador, el tiempo de carga es de mas de 14 horas, verifique si hay un
fendmeno de cortocircuito en la bateria o un voltaje de CA bajo.

4: en el proceso de carga del cargador, hay un ruido.

Método: este fendmeno es la regulacion automatica del ruido del cargador o transformador de corriente, es un fenémeno 33

normal. N _/

6. Controlador

6.1 Funcidn del controlador

El modelo esté equipado con un motor de accionamiento y un motor de bomba, controlados por un controlador. Este alimenta al
controlador al activar el interruptor de llave. Una vez activado el controlador, la bobina magnética integrada en el contactor de linea
recibe energia del controlador del motor accionado. Dos puntos de contacto, que funcionan como interruptores, se conectan entre si
y conectan la linea entre la bateria y el controlador. De esta manera, el controlador se convierte en una fuente de alimentacion de CA
trifasica de tres cables, que se transmite al motor a través de cada grupo de conexiones U/V/W. El contactor de linea esta equipado
con un fusible de 150 A para evitar sobrecorrientes.

El controlador de la unidad

El controlador se conecta mediante los siguientes sensores, interruptores, contactores y actuadores. Interruptor

de llave.

interruptor de encendido

Interruptor de direccidn hacia adelante/atras (Acelerador)

Interruptor de proximidad del mango

En cuanto al hardware, el controlador se programa con diferentes tipos de firmware para implementar distintas
funciones. La seguridad, la alta eficiencia y el completo funcionamiento del vehiculo eléctrico se logran configurando

correctamente los parametros técnicos de cada motor del controlador.

1. La velocidad del palé es ajustable. Permite un funcionamiento prolongado a baja velocidad.

2. Se puede configurar la velocidad de aceleracion. La aceleracion se refiere a la sensacion de suavidad y firmeza del acelerador durante el
funcionamiento. Al configurar la velocidad de aceleracidn, la paleta puede cumplir con los requisitos de aceleracion en diferentes
condiciones de trabajo.

3. Funcién antideslizante de la rampa. El palé con motor de traccidén de CA tiene la excelente funcidn de evitar caidas en la
rampa.

4. Se puede configurar la velocidad maxima. La velocidad maxima de funcionamiento del vehiculo eléctrico se ajusta a un
nivel razonable, lo que evita que el motor se sobrecargue debido a la alta velocidad.

5. Funcién de seguridad y proteccidn. Si alguna pieza del controlador se dafia durante el funcionamiento, este
desconectara el contactor principal lo antes posible; si la temperatura del controlador es demasiado alta, limitara
automaticamente la corriente del motor; si el voltaje de la bateria es demasiado bajo, el controlador dejara de
funcionar para garantizar la seguridad.

6. El controlador del motor de accionamiento cuenta con una funcién de autodiagndstico. Durante su funcionamiento, el controlador mostrara el
cddigo de error cuando se produzca una falla y se detendra automaticamente para garantizar la seguridad del sistema operativo.

7. La cantidad eléctrica de la bateriay las horas de trabajo se mostraran en el instrumento de visualizacidn.
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6.2 Codigo de error

1) Podemos verificar el codigo de error del instrumento medidor y manejarlo cuando hay algin problema con la paleta.

Hay un conector de manija en cada uno de los controladores.

2) Elcddigo de error se muestra en el medidor, puede encontrar informacidn detallada en la lista de cédigos de error. .
6.3 Prueba del controlador

Mida el voltaje del diodo dentro del controlador y verifique si hay quemaduras o dafios.

Realice la prueba de acuerdo con la siguiente tabla, cada elemento de prueba debe probarse repetidamente mas de 3 veces.

Multimetro rango de datos

Articulo Terminal

Rojo Negro Voltaje Resistencia

electrosonda electrosonda
1 B+ U/V/B/B- Por encima de 1 MQ
2 B- SubacuiticoVivo/Ocednico Por encima de 1 MQ
3 subacusticoVivo/Ocednico B+ 0,3-0,6 V
4 B- SubscudticoVive/Ocednico 0,3-0,6 V

3) Tire del multimetro hasta Q (medicién de resistencia), multimetro para tirarlo hasta el diodo (medicién de la

valor de polaridad)
4) Desmontar el cable del controlador, liberar la electricidad de los condensadores internos (por resistencia 30Q/5W a B+y
B-) 5) Usando un multimetro para medir el voltaje del diodo (0,3 - 0,6 v) y verificar si es normal 6) Prueba 1: medir el voltaje

del diodo, la electrosonda roja a B-, lanegraa U,V,W

Nota: la electrosonda del multimetro no se puede revertir.



NOBLELIFT s/ EEHTYERED

6.4 Contactor y fusible

FHRRE B 2-23¢

1. cortar la bateria

2. Mantenga la llave encendida y descargue el médulo de energia dos veces durante 30 segundos.

3. Apague la llave

4. Retire la cubierta y busque el controlador del motor de accionamiento.
Notas: El controlador contiene componentes sensibles a descargas electrostaticas (ESD). Se deben tomar las precauciones
necesarias al conectarlo, desconectarlo y manipularlo.

5. Desconecte el arnés de control del controlador.

6. Desconecte los cablesu, vy w.

Par de instalacién: 9,5 =1 n * m (7,0 £0,7 lb ft)
7. Retire los conectores B+y B- 8
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8. Retire el controlador del motor de accionamiento.

9. Instale el controlador del motor de accionamiento en orden inverso.

EENITYIEIRED

@5 _(E

6.6 Fallos comunes de contactores y relés

Falla

Comprobacién de articulos

razones

Si el voltaje de entrada cumple con el

voltaje nominal del dispositivo

+ Caidas de disyuntores o fusibles
« Error de cableado, mision

« El montaje del terminal de tornillo no esté apretado

Si Relé especificacién

Se utilizaron relés de especificacion DC 48v en el
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El relé no funciona

Cumplimiento del voltaje de entrada

Linea de voltaje de 24V CC

¢(Estéd descendiendo el voltaje de entrada?

Falta de capacidad de suministro de energia en

cableado de larga distancia

(Esta roto el relé?

La bobina esté apagada

Cayd y golped causo dafios mecanicos

¢{El circuito de salida es anormal?

Potencia del lado de salida -
Carga deficiente
Mal cableado -

Mal contacto

Mal contacto

Contacto anormal
Pérdida de contacto por vida util - Dafios en las
propiedades mecanicas

Relé no reiniciado

(Elvoltaje de entrada estad completamente

desconectado?

Fuga eléctrica
Voltaje aplicado por circuitos tortuosos Circuitos

de control de diodos con voltaje residual

Relé anormal

Oxidacién por contacto
Aislamiento envejecido
Rotura mecanica

Voltaje de induccién

¢Se aplica un voltaje anormal en el terminal

Mal funcionamiento delrelé | de entrada del relé?

Voltaje de induccién

Circuitos tortuosos causados por voltaje inductivo

Vibracién, si el impacto es demasiado

grande

Mal ambiente

pérdida de escala

:Se estd quemando la bobina?

sobretension nominal

;Esta ardiendo el punto de contacto?

Corriente nominal por sobrepunto
Mal contacto externo

Corriente de cortocircuito.

6.7 Lista de cédigos de error

No. Cédigo de error Descripcién cédigo Posible causa de Causa/solucién de falla profunda
falla
Sobrecorriente del controlador 1,2 1, el motor externo Causa: la corriente de fase excede la

El motor deja de funcionar
Conector principal
desconectado

freno electromagnético
desconexidn

Fallo del acelerador

El freno

La bomba se detuvo

Cortocircuito en la
conexién U,Vo W

2. Los parametros del motor
no coinciden

3. Fallo del controlador

corriente limite

Solucién: restablecer el interruptor de llave
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laboral

2 | Fallo del sensor de corriente 1,3 1. Los motores U, Vy W provocan Causa: sesgo de lectura del sensor de corriente
El motor deja de funcionar un cortocircuito en el automévil. del controlador
Conector principal cuerpo a través del estator, Solucién: restablecer el interruptor de llave
desconectado lo que provoca fugas
freno electromagnético 2. Fallo del controlador
desconexion
Fallo del acelerador
Elfrenoy la bomba
dejan de funcionar.

3 | Precarga fallida 1,4 El extremo positivo del Causa: el voltaje de entrada del
El motor deja de funcionar condensador estd cargado interruptor de llave no pudo cargar
Conector principal externamente de modo que el capacitor.
desconectado El condensador no se puede
freno electromagnético cargar correctamente Solucidn: Restablezca o vuelva a ingresar el
desconexién interruptor de enclavamiento utilizando la
Fallo del acelerador funcién VCL precharge()
Elfreno
La bomba deja de funcionar

4 | Controlador severo 1,5 El funcionamiento Motivo: Temperatura del radiador por
Subtemperatura entorno dela debajo de -40°C
El motor deja de funcionar El controlador es demasiado duro Solucién: reinicie el interruptor de llave o el
Conector principal interruptor de enclavamiento si la temperatura
desconectado sube por encima de -40°C
freno electromagnético
desconexidn
Fallo del acelerador
El freno
La bomba deja de funcionar

5 | Controlador severo 1,6 1. Los controladores funcionan Motivo: La temperatura del radiador es

Sobretemperatura

El motor deja de funcionar
Conector principal
desconectado

freno electromagnético

desconexion

en entornos hostiles.
2. Sobrecarga del vehiculo
3. Error de instalacién del

controlador

superior a 95°C
Solucién: Reducir la temperatura a menos de 95 °C
y reiniciar el interruptor de llave o el interruptor de

enclavamiento.
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Fallo del acelerador
El frenoy la bomba

dejan de funcionar.

Subtensidn severa 1,7 1. Pardmetros de la baterfa Razén: El puente MOSFEET funciona
Reduccién del par de accionamiento La configuracién es incorrecta cuando el voltaje de capacitancia esta por
2. Consumo de energia debajo del limite de voltaje minimo
del sistema no controlador
3, labateria Solucién: Aumente el voltaje de
La impedancia es demasiado capacitancia.
grande 4. La conexidn de la bateria
esta desconectada
5, el fusible es
desconectado, o el
bit del contactor principal
conexion
Sobretension severa 18 1. Pardmetros de la baterfa Motivo: el voltaje de capacitancia
Elvoltaje es demasiado alto El La configuracion es incorrecta del puente MOSFEET excede el
motor deja de funcionar 2. Laimpedancia de la bateria es limite de voltaje maximo
Conector principal demasiado alta
desconectado 3. Conexidn de la bateria Solucion: baje el voltaje y reinicie
freno electromagnético se desconecta durante elinterruptor de llave.
desconexion frenado regenerativo
Fallo del acelerador
El freno
Bombear hacia abajo
Controlador subtemp 2,1 1. El controlador funciona | Motivo: Temperatura del radiador por
Reducir en condiciones limitadas. debajo de -25°C
Una temperatura demasiado 2. El controlador funciona
baja del controlador afecta el en un entorno hostil. Solucidn: hacer que la temperatura
rendimiento. del radiador sea superior a -25°C
degradacion
Sin fallos (a menos que VCL esté
configurado para producir fallos)
Sobretemperatura del controlador 2, 2 1. El controlador funciona Causa: temperatura del radiador superior a

Reducir
Sobrecalentamiento de la

El controlador da como resultado

actuacion

degradacion

en un entorno hostil 2.
Sobrecarga del vehiculo
3. El controlador no esta

instalado correctamente

85°C

Solucién: Reducir la temperatura
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Conduccién reduciday

frenado regenerativo

esfuerzo de torsién

10 | Reduccién por subtensién 2, 3 1. Bateria baja Causa: el voltaje de capacitancia es demasiado
Reduccién por subtensién 2. Pardmetros de la bateria bajo
Reduccién del par de accionamiento error de configuracién

3.Elno responsa ble Solucién: aumentar el voltaje de capacitancia
el sistema se queda sin

energia

4.Laimpedancia de la bateria es

demasiado grande.

5.La conexidn de la baterfa esta

desconectada

6. Desconecte el fusible o

el contactor principal.

11 | Reduccién de sobretensién 2,4 1. El regenerativo Motivo: el voltaje de capacitancia
Sobretensidn La corriente de frenado en del puente MOSFEET excede el
Recorte reducido el proceso de frenado limite de voltaje maximo
frenado regenerativo regenerativo provoca la Solucién: reducir el voltaje de
esfuerzo de torsion el voltaje de la bateria aumentara capacitancia

2. Parametros de la bateria
error de configuracién

3, la bateria

laimpedancia es demasiado grande
4. Conexion de la bateria
se desconecta durante
frenado regenerativo

12 | Fallo de suministro de +5 v 2,5 Carga externa Motivo: La salida de 5 V tiene un margen
Falla de suministro de +5V Sin laimpedancia es demasiado baja de errorde méasde £10 %
fallas (a menos que VCL esté
configurado para producir fallas) Solucion: ajuste el voltaje de

salida al rango normal.

13 | salida digital 6 Falla del 2,6 Carga externa Causa: La corriente de salida de la unidad 6
controlador 6 salida laimpedancia es demasiado baja supera los 15 mA
sobrecorriente Solucién: Ajuste la carga y luego reinicie el
No se puede activar la salida controlador con la configuracién VCL
del controlador 6 "set_digout ()"

14 | salida digital 7 2,7 Carga externa Causa: La corriente de salida de la unidad 7

Sobrecorriente

laimpedancia es demasiado baja

supera los 15 mA
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Salida digital 7
Sobrecorriente
No se puede activar la

salida digital 7

Solucién: Ajuste la carga y luego reinicie el
controlador con la configuracion VCL

"set_digout ()"

15 | remperatura det motor catiente 2,8 1. El motor Motivo: el valor del voltaje de entrada
Reducir la temperatura alcanza o del sensor de temperatura del motor es
Sobrecalentamiento de la es mayor que la temperaturade | 0 o mayoral0V
resultados del motor en alarma establecida por el
actuacién programa, lo que resulta en la Solucién: La temperatura del motor vuelve
degradacion disminucién de la corriente al rango normal.

Reduccién del par de accionamiento produccién
2. Temperatura del motor
La configuracién de parametros es
equivocado
3. Si el motor no utiliza un
sensor de temperatura
sensor, el
programacion
parametros "Temp
"Compensacion"y
"Reduccién temporal" debe
Estara configurado en "OFF".

16 | sensor de temperatura del motor 2,9 1. El motor Motivo: el valor del voltaje de entrada
Falla El sensor de temperatura es del sensor de temperatura del motor es
Sensor de temperatura del motor conectado mal O0omayoral0oV
Falla 2. Si el motor no utiliza
Velocidad maxima sensor de temperatura, la | Solucién: Ajuste el valor de voltaje de
reducido al estado LOS, programacion entrada del sensor de temperatura del
temperatura del motor parametros "Temp motor al rango normal
funcién de proteccién Compensaciony
falla. La "Reduccién de temperatura" debe

configurarse en "APAGADO".
17 | controlador debobina1 3,1 1, conecte la carga al Motivo: Circuito abierto o cortocircuito en la

Abierto/Corto
Controlador de bobina 1

Abierto/Corto

El controlador de la bobina 1 est4 apagado

circuito abierto o
cortocircuito

2. Contaminacion de
pasador de conexién

3. Cableado incorrecto

salida 1 (6 pines). Este fallo solo se activa en
"Habilitacion principal”. Solo ocurre cuando
estd desactivado. Solucién: Corrija los
errores de circuito abierto o cortocircuito y

reinicie la salida.
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18 Apertura principal/corto 3,1 1, conecte la carga al Causa: Bobina del contactor principal (6 pines)
Apertura principal/corto circuito abierto o abierta o en cortocircuito. Esta falla solo puede
El motor deja de funcionar cortocircuito ocurrir cuando la opcidn "Habilitacidn principal"
Conector principal 2. Contaminacion de estd activada.
desconectado pasador de conexién
freno electromagnético 3. Cableado incorrecto Resolucién: Corrija los errores de circuito
desconexidn abierto/cortocircuito y reinicie la salida.
Fallo del acelerador
El freno
Bombear hacia abajo
19 | controlador Coil2 abierto/cortocircuito 3,2 1, conecte la carga al Motivo: Circuito abierto o cortocircuito en la
Controlador Coil2 abierto/cortocircuito circuito abierto o salida 2 (5 pines) del variador. Este fallo solo
Controlador Coil2 esta apagado cortocircuito puede ocurrir si el "Tipo de freno EM" estd
2. Contaminacion de configurado a 0.
pasador de conexién Resolucién: Corrija los errores de circuito
3. Cableado incorrecto abierto o cortocircuito y reinicie la salida
20 | Freno electrénico abierto/corto 3,2 1, conecte la carga al Causa: La salida del freno electromagnético
Freno electrénico abierto/corto circuito abierto o (5 pines) esta abierta o en cortocircuito.
freno electromagnético cortocircuito Esta falla solo puede ocurrir cuando el tipo
desconexidn 2. Contaminacion de de freno electromagnético es mayor que 0.
Fallo del acelerador pasador de conexién
El freno 3. Cableado incorrecto Resolucién: Corrija los errores de circuito
abierto o cortocircuito y reinicie la salida
21 | controlador Coil3 abierto/cortocircuito | 3,3 1, conecte la carga al Motivo: salida 3 (4 pines) de la unidad,
Controlador Coil3 abierto/cortocircuito circuito abierto o circuito abierto o cortocircuito
Controlador Coil3 estd apagado cortocircuito
2. Contaminacién de Resolucién: Corrija los errores de circuito
pasador de conexién abierto o cortocircuito y reinicie la salida
3. Cableado incorrecto
22 | controlador Coil4 abierto/cortocircuito 3,4 1, conecte la carga al Motivo: Circuito abierto o cortocircuito en
Controlador Coil4 abierto/cortocircuito circuito abierto o la salida 3 (3 pines) de la unidad.
Controlador Coil4 est4 apagado cortocircuito Solucién: Corrija los errores de circuito
2. Contaminacion de abierto o cortocircuito y reinicie la salida.
pasador de conexién
3. Cableado incorrecto
23 | PD Abierto/Corto 3,5 1, conecte la carga al Causa: circuito abierto o cortocircuito del
PD Abierto/Corto circuito abierto o variador proporcional (2 pines). Resolucién:
PD apagado cortocircuito Corrija los errores de circuito abierto o

2. Contaminacién de
pasador de conexién

3. Cableado incorrecto

cortocircuito y reinicie la salida.
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24 | Fallo del codificador 3,6 1. Fallo del codificador del motor Causa: Mal funcionamiento del codificador
Fallo del codificador 2. Cableado incorrecto
freno electromagnético Solucién: Reinicie el interruptor de llave
desconexion

25 | Motor abierto 3,7 1, pérdida de fase del motor Motivo: el motor tiene falta de
Motor abierto 2. Cableado incorrecto fase, U, V, W monofasico o
El motor deja de funcionar multifasico circuito abierto
Conector principal Solucién: Verificar la fase y
desconectado reiniciar el interruptor de llave,
freno electromagnético
desconexion
Fallo del acelerador
El freno
Bombear hacia abajo

26 | Contactor principal soldado 3,8 1, la fusién de contactos del Causa: Demasiados conectores del
Contactor principal soldado contactor principal contactor principal
El motor deja de funcionar 2. Elmotor U oV esta
Conector principal desconectado o fase El voltaje de capacitancia no se
desconectado desaparecido puede liberar
freno electromagnético 3. Existe una situacién en la
desconexidn que el circuito Solucién: Reinicie el interruptor de botdn
Fallo del acelerador conectado a B+
El freno La terminal carga el
Bombear hacia abajo condensador

27 | Elcontactor principalnose | 3,9 1. El contactor principal no Causa: El voltaje del condensador no
cerrd esta cerrado alcanza el voltaje B+ cuando se requiere el
El contactor principal no se 2, oxidacién del contacto del cierre del contactor principal. Solucidn:
cerrd contactor principal, Revise el contactor y reinicie el interruptor
El motor deja de funcionar derretimiento o inestable de llave.
Conector principal estado de conexion
desconectado 3. Los condensadores son
freno electromagnético Cargado por externo
desconexidn dispositivos
Fallo del acelerador 4. Elfusible es
El freno desconectado
Bombear hacia abajo

28 Limpiaparabrisas del acelerador alto 4,1 Limpiaparabrisas del acelerador alto Causas: El voltaje de salida del potenciémetro

Limpiaparabrisas del acelerador alto

Fallo del acelerador

del acelerador (16 pines) esta por encima del
limite de voltaje de salida (se puede usar VCL
para cambiar el limite,
configuracién_de_fallos_de_pot())

Solucién: reducir el voltaje de salida
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del potenciémetro del acelerador

29 | Limpiaparabrisas del acelerador bajo 4 Limpiaparabrisas del acelerador bajo Causas: Elvoltaje de salida del
Limpiaparabrisas del acelerador bajo potenciémetro del acelerador (16 pines)
Fallo del acelerador esta por debajo del limite de voltaje de

salida (el limite se puede cambiar con
VCL, setup_pot_faults()) Solucidn:
aumentar el voltaje de salida del
acelerador.

potenciémetro

30 | Limpiaparabrisas Pot2 alto 43 Limpiaparabrisas Pot2 alto Causas: El voltaje de salida del
Limpiaparabrisas Pot2 alto potenciémetro 2 (17 pines) estd por encima
Frenado completo del limite de voltaje de salida (VCL puede

cambiar el valor limite, setup_pot_faults())
Solucién: reducir el voltaje de salida del
potenciémetro.

31 | Limpiaparabrisas Pot2 bajo 4.4 Elvoltaje de salida del potenciémetro 2 es Motivo: El voltaje de salida del
Limpiaparabrisas Pot2 bajo demasiado bajo potenciémetro 2 (17 pines) esta por debajo
Frenado completo del limite de voltaje de salida (VCL puede

cambiar el valor limite, setup_pot_faults()
) Solucién: mejorar la
voltaje de salida del potencidmetro

32 | sobrecorriente baja del potenciémetro 4,5 Potenciometro Motivo: La corriente del extremo inferior del
Sobrecorriente baja del potenciémetro laimpedancia es demasiado baja potenciémetro (18 pines) excede
Fallo del acelerador Solucién de 10 mA: reduzca la corriente de
Com pleta rel freno gama baja y reinicie el interruptor de llave.

33 | Fallo de EEPROM 4.6 No se pudo escribiren la Causa: El sistema operativo del

Fallo de EEPROM
El motor se pard
El contactor principal
paradas

freno electromagnético
detener

Parada del acelerador
Parada de enclavamiento

1-4 paradas de salida
Parada de accionamiento
proporcional El freno

Parada de la bomba

memoria EEPROM.
Puede ser causado por la
escritura de VCL en EEPROM
almacenamiento, CAN BUS o
errores en la codificacidn
parametros en el
controlador después de la
del programador

Los parametros son

equilibrado.

controlador intentd y no pudo
escribir en la EEPROM.

Solucién: Descargue el software (SO)
correcto, configure los parametros
correctos para controlarlo y luego reinicie

elinterruptor de llave.
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34 | Falla de secuenciacién/HPD 4.7 1. Configuracién incorrecta de la Causa: Alta proteccién del pedal debido a
Falla de secuenciacién/HPD llave de arranque. ajustes incorrectos de inicio, bloqueo,
Fallo del acelerador enclavamiento, direcciény orientacién y entrada del acelerador de la
entrada del acelerador llave
secuencia. Y la secuencia de arranque es
2, cableado, llave del interruptor, incorrecta. Solucion: reingrese las
enclavamiento, direccién o falla entradas en el orden correcto.
de entrada del acelerador
35 | Emer Rev HPD 47 La marcha atrds de emergencia | Causa: Al finalizar la inversién de
Emer Rev HPD La operacidn ha terminado, emergencia, no se restablecen todos los
Fallo del acelerador pero el acelerador, laentrada | tipos de entrada, lo que produce una falla.
de avancey retroceso y el
bloqueo no se han Solucién: Vuelva a ingresar las entradas
restablecido. en el orden correcto
36 | Cambio de pardmetro 49 Para garantizar la seguridad del Motivo: los cambios en los pardmetros
Falla vehiculo, se deben cumplir algunos requieren reiniciar el interruptor de llave
Cambio de pardmetros requisitos especificos: Solucién: Reiniciar el interruptor de llave
fallido cambios de parametros
El motor deja de funcionar debe tener efecto después de que se
El contactor principal active el interruptor de llave
deja de funcionar reiniciado.
El electromagnetismo
el freno deja de funcionar
Fallo del acelerador
El freno
Bombear hacia abajo
37 | Fallas del OEM 51-67 | Losusuarios pueden definir Segun lo definido por el usuario.
Falla del OEM (personalizada) sus propios fallos para
falla) algunos fenémenos, que son
representado por VCL
codigo
38 | Error detiempo de ejecucién de vl 6,8 El cddigo VCL agotd el Causa: error de cédigo VCL en tiempo de

Error de tiempo de ejecucién de VCL
El motor se pard

El contactor principal
paradas

freno electromagnético
detener

Parada del acelerador

Parada de enclavamiento

1-4 paradas de salida

Parada de accionamiento proporcional

tiempo de ejecucion

ejecucion Solucién: edite el software de
aplicacién VCL para corregir errores, verifique el
nuevo software para asegurarse de que coincida
correctamente con los parametros; el interruptor

de llave se reinicia
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El freno

Parada de la bomba

39 | Suministro externo fuera de 6,9 1. La carga externa con corriente Motivo: El limite superior de la corriente
rango de suministro de 5Vy 12 Ves de suministro externo (corriente total: 5V
Salida de energia externa demasiado grande o demasiado (26 pines) y 12 V (25 pines)) mas alla del
fuera de rango pequefia. rango limite estd definido por el

2.Error en la comprobacién suministro externo maximo, y el limite
Mend (por ejemplo, Extsupply inferior esta definido por el suministro
Max., Suministro externo Min.) externo minimo.
Solucién: ajustar la corriente
externa

40 | sistema operativogeneral 7,1 Fallo del controlador interno Causa: Falla del controlador interno
Sistema operativo Solucién: Reinicie el interruptor de llave
falla
El motor se pard
El contactor principal
paradas
freno electromagnético
detener
Parada del acelerador
Parada de enclavamiento
1-4 paradas de salida
Parada de accionamiento
proporcional El freno
Parada de la bomba

41 | tiempo de espera de PDO 1,2 Mensaje CAN PDO Causas: ;Puede el tiempo de aceptacién

Eltiempo de espera de PDO
Parada de enclavamiento
El estado de CAN NMT esta configurado

como preoperacional

tiempo de recepcion excedido

el limite de tiempo de la DOP

del mensaje PDO superar el limite de
tiempo de PDO?
Solucidn: Reinicie el interruptor de

llave o reciba el mensaje CAN NMT
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42 | pérdida detectada 7,3 1, el motor esté atascado Causa: No se puede detectar el codificador
Motor bloqueado 2. Fallo del codificador del motor del motor
freno electromagnético 3. Cableado incorrecto Solucién: reinicie el interruptor de llave o
detener 4. Fallo de alimentacién del codificador del detecte una sefial valida del codificador del
Modo de control motor de entrada. motor en modo LOS y configure el
conversion a LOS parametro en Acelerador.
(Operacion restringida Comando=0,RPM del motor=0
estado)
43 | Caracterizacién motora 8,7 Se produce el control del cédigo Causa: Fallé el proceso de coincidencia del
Falla Durante la adaptacién del motor: motor
El motor se pa ré 0=normal Solucidn: Corrija el error, reinicie el interruptor de
El contactor principal 1=El controlador llave.
paradas recibe el codificador
freno electromagnético nGimero, pero la cantidad
detener de pulso no esta definida.
Parada del acelerador Por favor, configure manualmente el
Elfreno valor del pulso
Parada de la bomba 2=Temperatura del motor
falla del sensor
3=Motor
alta temperatura
fallo de reaccién
4= Sobrecalentamiento del motor
fallo de reaccién
5= Baja temperatura
Falla de reaccién del motor 6=
Falla de reaccion por bajo
voltaje
7= Alta presion
fallo de reaccion
8= El controlador no puede
detectar el codificador
sefial y la sefial del
canal desaparece
9= Parametro del motor
fuera de rango
44 | rallade tipo de motor 8,9 Parametro de tipo de motor Razén: El MOTOR_TYPE

valor fuera de rango

El parémetro esta configurado en un valor no
valido Solucién: Restablezca y reinicie el

interruptor de llave
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45 | Desajuste de VCI/OS 91 El programa VCL en el Causa: El programa VCL en el controlador no
VCL/0S controlador no coincide con el programa del sistema
El contactor principal coincide con el programa del sistema operativo operativo
paradas Solucién: Actualice los programas
freno electromagnético VCLy SO correctos
detener
Parada del acelerador
Parada de enclavamiento
1-4 paradas de salida
Parada de accionamiento
proporcional El freno
Parada de la bomba
46 | Elfreno EM no pudo configurarse. 9,2 1. El vehiculo sigue en Causa: después de bloquear el freno
Freno electromagnético. movimiento después de la electromagnético, el vehiculo aln se
falla Se establece el comando de mueve
Fallo del acelerador frenado electromagnético. Solucién: Compruebe si el
2. La fuerza de frenado del acelerador funciona correctamente.
freno electromagnético.
es demasiado pequefio
47 | codificador LOS (Limitado 9,3 1. Elrestringido Causa: La condicién de operacién restringida
Estrategia operativa) Elestado de la operacién es se activa debido a un atasco del motor o una
Activado por bloqueo del falla del codificador
motor o del codificador Solucién: reinicie el interruptor de llave, si el
falla motor esta bloqueado, asegurese de que el
2. Cableado incorrecto codificador esté funcionando correctamente,
3, el vehiculo esté atascado Comando del acelerador = 0, RPM del motor =0
48 | Tiempo de espera de Emer Rev 9,4 1. Una emergencia Causa: La funcién de inversidn de emergencia se
freno electromagnético Eltiempo de espera inverso es ejecuta después de la activacién hasta que
falla activado porque el finaliza el tiempo de inversién de emergencia.
Fallo del acelerador El temporizador de EMR ha
expirado 2. La emergencia Solucién: Verifique el estado del interruptor
Elinterruptor de marcha atrdsestd | de marcha atras de emergencia
siempre en la posicién ON
49 | Nimero de modelo ilegal 9,8 1. No se puede identificar el Causa: No se puede identificar el

El motor se par6

El contactor principal
paradas

freno electromagnético
detener

Parada del acelerador

El freno

modelo del controlador
2. Hardwarey

El software no coincide

entre si

3. El controlador es

danado

modelo del controlador
Solucién: seleccione el controlador correcto y
descargue el software del controlador

correcto.
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Parada de la bomba

50

Parametro de motor dual
Desajuste

Cerrar la ventana principal
contactor

Apague el freno
eléctrico Apague el
acelerador

Freno a fondo, apagar la

bomba

9,9

El pardmetro Habilitar
Para motores duales estd
configurado en ONy la seleccién
del modo de control

El pardmetro no esta establecido
en 0 (Speed Mode Express)

0 1 (Modo de velocidad).

Motivo: la seleccién del modo de control

debe establecerse en 0 (Modo de velocidad
Express) o 1 (Modo de velocidad) cuando el
software de unidad dual estd habilitado; de

lo contrario, se producira una falla.

Solucion: ajustar al valor
apropiado y cambiar KSI.
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=

=

Mostrar

No.

Falla

3

Cédigo

Posible razdn

Solucidn

1

Sobrecorriente del controlador;
El motor dejé de funcionar;
Contactor principal
desconectado;
EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;
Parada de freno/bomba

laboral.

12

1) Cortocircuito externo en las conexiones del
motor de fase U,Vo W
2) Los parametros del motor estan mal ajustados

3) Controlador defectuoso

Establecer: La corriente de fase excedié el
limite de medicion de corriente

Claro: Ciclo KSI

Fallo del sensor de corriente;

El motor dejé de funcionar;
Contactor principal
desconectado;

EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;
Parada de freno/bomba

laboral.

13

1) Fuga al bastidor del vehiculo desde la
fase U,V o W (cortocircuito en el motor)
estator)

2) Controlador defectuoso

Conjunto: Los sensores de corriente del controlador tienen
lectura no vélida

Claro: Ciclo KS

Precarga fallida;

El motor dejé de funcionar;
Contactor principal
desconectado;

EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;
Parada de freno/bomba

laboral.

14

1) Carga externa en el banco de condensadores
que impide que el banco de condensadores

cargando

Conjunto: La precarga no pudo cargar el
Banco de condensadores a voltaje KSI
Borrar: Enclavar la entrada o usar VCL

funcion Precargal()
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Controlador severo 15 El controlador esta operando en un extremo Establecer: Temperatura del disipador de calor por debajo de -40°
Subtemperatura; ambiente do
El motor dejé de funcionar; Borrar: Lleve la temperatura del disipador de calor por encima
Contactor principal de -40 °C y active y desactive el enclavamiento o KSI
desconectado;
EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;
Parada de freno/bomba
laboral.
Controlador severo 16 1) El controlador estd operando en un extremo Establecer: Temperatura del disipador de calor por encima
Sobretemperatura; ambiente +95°C
El motor dejé de funcionar; 2)Carga excesiva en el vehiculo Borrar: Bajar la temperatura del disipador de calor por
Contactor principal 3) Montaje incorrecto del controlador debajo de +95 °Cy activar y desactivar el enclavamiento o
desconectado; KSI
EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;
Parada de freno/bomba
laboral.
Subtensidn severa. 17 1) Los pardmetros del menu de bateria estan Conjunto: El voltaje del banco de capacitores
Par motor reducido. mal ajustados cayd por debajo del limite de subtensién severa
2) Drenaje del sistema no controlador activado con el puente MOSFET habilitado Borrar:
bateria Llevar el voltaje del capacitor por encima
3) Resistencia de la bateria Limite de subtensidn severa
4) Bateria desconectada mientras conduce
5) Fusible quemado o contactor principal
Nno cerca
Sobretensidn severa 5 18 1) Los pardmetros del menu de la bateria Conjunto: Se excedié el voltaje del banco de capacitores

El motor dejé de funcionar;
Contactor principal

desconectado;

estdn mal ajustados

2) La resistencia de la bateria es demasiado alta para el modelo dado.

corriente de regeneracién

El limite de sobretension severa con
Puente MOSFET habilitado

Borrar: Llevar el voltaje del capacitor por debajo
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EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;

Parada de freno/bomba

3) Bateria desconectada durante la regeneracién.

frenado

Limite de sobretension severa y luego

ciclo KSI

laboral.
8 Controlador subtemp 21 1))El controlador tiene un rendimiento limitado en Conjunto: La temperatura del disipador de calor se redujo en
Reducir esta temperatura -25°C
2) El controlador esta funcionando en un extremo Claro: Llevar la temperatura del disipador de calor
ambiente por encima de -25 °C
9 Sobretemperatura del controlador 22 l) El controlador esta operando en un extremo Establecer: Se excedid la temperatura del disipador de calor
Reducir ambiente a+85°C
Par de frenado de regeneracion y 2) Ca rga excesiva en el vehiculo Claro: Llevar la temperatura del disipador de calor
conduccién reducido 3) Montaje incorrecto del controlador por debajo de +85°C
10 Reduccién por subtensién 23 1) Las baterias necesitan recargarse. Conjunto: El voltaje del banco de capacitores cayé

Par de accionamiento reducido

2) Los pardmetros de la bateria estan desajustados
3) Drenaje del sistema no controlador activado
bateria
4) La resistencia de la bateria es demasiado alta
5) Bateria desconectada mientras conduce
6) Fusible quemado o contactor principal

Nno cerca

por debajo del limite de subtensién Borrar:
Llevar el voltaje del capacitor por debajo

el limite de subtensidn
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11 Reduccidn de sobretensién 24 1) Las corrientes de frenado regenerativo elevaron el Conjunto: El voltaje del banco de capacitores
Freno de regeneracién reducido voltaje de la bateria durante el frenado regenerativo. excedié el limite de sobretension con el MOSFET
esfuerzo de torsién 2) Los parametros de la baterfa estan desajustados. puente habilitado

3) Laresistencia de la bateria es demasiado alta para el modelo dado. Borrar: Llevar el voltaje del capacitor por debajo

El limite de sobretensién

corriente de regeneracién

4) Bateria desconectada durante la regeneracion.

frenado
12 +5V Falla de suministro Ninguna, 25 La impedancia de carga externa es demasiado baja Conjunto: suministro de +5V fuera de +5 V +/-
(a menos que haya una falla) rango del 10%
La acci6n esta programada en Claro: Poner el voltaje dentro del rango
VCL)
13 Sobrecorriente de salida digital 6 26 La impedancia de carga externa es demasiado baja Conjunto: Corriente de salida digital 6 excedida
La salida digital 6 no funcionara 15mA
encender Borrar: solucione la causa de sobrecorriente
y utilice la funcién VCL Set_DigOut()
para encender el controlador nuevamente
14 Sobrecorriente de salida digital 7 27 La impedancia de carga externa es demasiado baja Conjunto: Corriente de salida digital 7 excedida
La salida digital 7 no funcionara 15mA
encender Borrar: solucione la causa de sobrecorriente
y utilice la funcién VCL Set_DigOut()
para encender el controlador nuevamente
15 Reduccién de temperatura del motor en caliente 28 1) La temperatura del motor es igual o superior Conjunto: La entrada del termistor del motor esté en el
Par de accionamiento reducido a la configuracién de Temperatura Caliente carril de tensién (0 0 10 V) Borrar:
programaday la corriente solicitada es Llevar la temperatura del motor
siendo recortado al alcance

2) Los pardmetros del mend de control de
temperatura del motor estdn mal ajustados
3) Si la aplicacién no utiliza un
termistor del motor, compensacién de temperatura

y la reduccién de temperatura deberia ser

programado apagado.
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16 Falla del sensor de temperatura del motor 29 1) El termistor del motor no esta conectado Conjunto: La entrada del termistor del motor esta en el
Velocidad maxima reducida adecuadamente carril de tensién (0 o0 10 V) Borrar: Poner
(LOS, Operacion limitada 2) Si la aplicacién no utiliza un termistor de la entrada del termistor del motor
Estrategia) y motor motor, la opcidn "Habilitar sensor de voltaje dentro del rango
reduccién de temperatura temperatura del motor" debe estar desactivada.
desactivado.
17 Bobina 1, controlador abierto/cortocircuito 31 1) Abierto o corto en la carga del controlador Conjunto: El controlador 1 (pin 6) esta abierto o
ApagadoDriverl. 2) Pines del conector sucios Cortocircuitado. Esta falla solo se puede configurar
3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso cuando Habilitar principal = APAGADO Borrar:
Corrija el estado abierto o corto y realice un ciclo
conductor
18 Apertura principal/corto 31 1) Abierto o corto en la carga Activado: El controlador del contactor principal (pin 6) esta
Motor de pa rada; del controlador abierto o en cortocircuito. Esta falla solo se puede activar cuando
Apagado principal 2) Pines del conector sucios la habilitacién principal est4 activada. Desactivado: Corrija el
Contacto r Apagado 3) Engarces defectuosos o cableado circuito abierto o en cortocircuito y realice el ciclo.
Freno electrénico; defectuoso conductor
Acelerador de apagado; 4. Proteccion causada por otras fallas
Freno;
Bomba de parada.
19 Controlador Coil2 abierto/cortocircuito 32 1) Abierto o corto en la carga del controlador Conjunto: El controlador 2 (pin 5) estd abierto o
Apagado del controlador 2 2) Pines del conector sucios Cortocircuitado. Esta falla
3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso Se puede configurar Ginicamente cuando el tipo de freno EM =
0.
Claro: Corrija el circuito abierto o corto y realice el ciclo.
conductor
20 Freno electrénico abierto/corto 32 1) Abierto o corto en la carga del controlador Configuracién: El controlador del freno electromagnético (pin 5)

Apagado EMBrake;
Acelerador de apagado;

Freno.

2) Pines del conector sucios

3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso

estd abierto o en cortocircuito. Esta falla solo se puede configurar

cuando el tipo de freno electromagnético es >

0
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Claro: Corrija el circuito abierto o corto y realice el ciclo.

conductor

21 Controlador Coil3 abierto/cortocircuito 33 1) Abierto o corto en la carga del controlador Conjunto: El controlador 3 (pin 4) esta abierto o
ApagadoDriver3. 2) Pines del conector sucios en cortocircuito
3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso Claro: Corrija el circuito abierto o corto y realice el ciclo.
conductor
22 Controlador Coil4 abierto/cortocircuito 34 1) Abierto o corto en la carga del controlador Conjunto: El controlador 3 (pin 4) estd abierto o
ApagadoDriver4 2) Pines del conector sucios en cortocircuito
3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso Claro: Corrija el circuito abierto o corto y realice el ciclo.
conductor
23 PD Abierto/Corto 35 1) Abierto o corto en la carga del controlador Conjunto: El controlador proporcional (pin 2) es
Apagado PD 2) Pines del conector sucios abierto o en cortocircuito.
3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso Claro: Corrija el circuito abierto o corto y realice el ciclo.
conductor
24 Fallo del codificador 36 1) Falla del codificador del motor Conjunto: Fallo de fase del codificador del motor
Apagado EMBra ke, 2) Engarces defectuosos o cableado defectuoso detectado.
Claro: Ciclo KSI
25 Motor abierto; 37 1) La fase del motor estd abierta Conjunto: Fase del motor U,V o W detectada

El motor dejé de funcionar;
Contactor principal
desconectado;

EMBrake desconectado;
Acelerador desconectado;
Parada de freno/bomba

laboral.

2) Engarces defectuosos o cableado defectuoso

abierto

Borrar: Verificar fase, Ciclo KSI
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26 38 1) Las puntas del contactor principal estan soldadas. Conjunto: Justo antes del cierre del contactor
Contactor principal soldado; cerrado principal, el voltaje del banco de capacitores se
El motor dejé de funcionar; 2) La fase U o V del motor esta desconectada cargd por un corto tiempo y el voltaje
Contactor principal o abierto no lo hizo
desconectado; 3) Una ruta de voltaje alternativa es descargar
EMBrake desconectado; proporcionar una corriente al capacitor. Claro: Ciclo KSI
Acelerador desconectado; banco (terminal de conexién B+)
Parada de freno/bomba
laboral.
27 El contactor principal no funcioné 39 1) El contactor principal no cerré Conjunto: Con el contactor principal
Cerca; 2) Las puntas del contactor principal estan oxidadas, comandado cerrado, el banco de condensadores
El motor dej6 de funcionar; quemado, o El voltaje no se cargd a B+
Contactor principal no hacer buen contacto Claro: Ciclo KSI
desconectado; 3) Carga externa en el banco de condensadores que
EMBrake desconectado; impide que el banco de condensadores se cargue
Acelerador desconectado; 4) Fusible quemado
Parada de freno/bomba
laboral.
28 Limpiaparabrisas del acelerador alto 42 Elvoltaje del limpiador del potenciémetro el acelerador es demasiado alto Establecer: El voltaje del limpiador del potenciémetro

Acelerador desconectado;

del acelerador (pin 16) es mas alto que el umbral de
falla alto (se puede cambiar con la funcién VCL)

Fallas de configuracién del potenciémetro ())
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Claro: Carga el limpiaparabrisas del potenciémetro del acelerador

por debajo del umbral de falla

29 Limpiaparabrisas del acelerador bajo 42 El voltaje del limpiador del potenciémetro del acelerador es demasiado bajo Conjunto: Voltaje del limpiador del potenciémetro del acelerador (pin 16)
Acelerador desconectado; es inferior al umbral de falla bajo (se
puede cambiar con la funcién VCL)
Fallas de configuracién del potenciémetro ())
Claro: Carga el limpiaparabrisas del potenciémetro del acelerador
por encima del umbral de falla
30 Limpiaparabrisas Pot2 alto 43 Elvoltaje del limpiador Pot2 es demasiado alto Conjunto: El voltaje del limpiador Pot2 (pin
Freno completo 17) es mas alto que el umbral de falla alto (se
puede cambiar con la funcién VCL)
Fallas de configuracién del potenciémetro ())
Borrar: Lleva el voltaje del limpiador Pot2 por debajo
el umbral de fallo
31 Limpiaparabrisas Pot2 bajo 44 El voltaje del limpiaparabrisas Pot2 es demasiado bajo Conjunto: el voltaje del limpiador Pot2 (pin 17) es
Freno completo inferior al
umbral de falla bajo (se puede cambiar)
conel VCL
funcién Setup_Pot_Faults()) Borrar: Lleva el
voltaje del limpiador Pot2 por encima
el umbral de fallo
32 Sobrecorriente baja del potenciémetro 45 Resistencia de olla combinada conectada a Conjunto: La corriente del potenciémetro bajo (pin 18) excede
Acelerador de apagado El nivel de la olla es demasiado bajo 10 mA
Freno completo Claro: Borrar potenciémetro de sobrecorriente baja
condicién y ciclo KSI
33 Fallo de EEPROM 46 Error al escribir en la memoria EEPROM. Conjunto: Se probé el sistema operativo del controlador
Motor de parada; Esto puede ser causado por escrituras de escribir a
Apagado principal memoria EEPROM iniciadas por VCL, por el Memoria EEPROM y fallo. Borrar: Descargue el
Contactor; Apagado Bus CAN, ajustando parametros software (SO) correcto y la configuracién

Freno electrénico;
Acelerador de apagado;
Bloqueo de apagado
Apagado del controlador 1
Apagado del controlador 2
Apagado del controlador 3

Apagado del controlador 4

Apagado PD

con el programador, o cargando

nuevo software en el controlador

predeterminada de los pardmetros correspondientes

en el controlador y realice el ciclo.

KSlI
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Freno;

Bomba de parada.

34 Falla de secuenciacién/HPD 47 1) Las entradas de KSl, interbloqueo, direccién y Establecer: Falla de secuencia de HPD (desactivacién

Acelerador de apagado; acelerador se aplicaron en una secuencia incorrecta de pedal alto) causada por una secuencia incorrecta de

2) Cableado, engarces o interruptores defectuosos en entradas de KSI, interbloqueo, direccidn o acelerador Borrar:
KSI, enclavamiento, direccién o acelerador. Vuelva a aplicar las entradas en
entradas secuencia correcta

35 Emer Rev HPD 47 La operaci6n de reversa de emergencia ha Conjunto: Al concluir la Marcha atréds de

Acelerador de apagado; concluido, pero las entradas del acelerador, emergencia, se configurd la falla.

avance y reversay el interbloqueo han porque varias entradas no fueron
no ha sido devuelto a neutral. Regresé a la posicién neutral. Borrar:
Vuelva a aplicar las entradas correctamente.
secuencia
36 Fallo de cambio de pardmetro 49 Se trata de una falla de seguridad causada por un Conjunto: Ajuste de la configuracién de un pardmetro
Motor de parada; cambio en la configuracién de ciertos pardmetros, de que requiere el ciclo de KSI
Apagado principal modo que el vehiculo no funcionara hasta que Claro: Ciclo KSI
Contactor; Apagado KSl esté ciclado.
Freno electrénico;
Acelerador de apagado;
Freno;
Bomba de parada.

37 51 1. La linea del bus CAN estd desconectada Solucién: medir el encendido y apagado del bus y el

2. Linea de bus CAN inversa

valor de resistencia de ambos extremos.
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3. Adaptacién de la resistencia del bus CAN
problema

4. Fallo del dispositivo del nodo

de CANNy CALL (generalmente 60

ohmios);

38

52

1. Manejar el fracaso

2. Solucione el problema del arnés de cableado

Solucién: Verifique el mango y el cable
de comunicacion CAN del

manejar el controlador

39

53

1. La bateria de litio no se puede

iniciar o el BMS falla

2. Problema del cable de comunicacién de la

bateria de litio al controlador.

Solucidn: Verifique si la bateria de litio
funciona normalmente; Verifique si la
bateria de litio tiene comunicacién CAN

es normal; Verifique si el cable de
comunicacién de la bateria de litio

La bateria del controlador estd normal

40

54

1. Elinterruptor de inversién de marcha de

emergencia del mango detecta anomalias.

2. Mango del arnés de control principal

problema

Solucidn: Verifique si el interruptor de la parte
inferior del mango esta normal; Verifique si el
mango esta conectado al control principal

Elarnés es normal

41

55

42

56

1. Compruebe si el interruptor de enclavamiento

es normal

2. Verifique si el cableado del interruptor
de enclavamiento es correcto y si

La fuente de alimentacién es normal

Solucién: Verifique el interruptor de enclavamiento

y cableado

43

44

57

Problemas operativos

45

58

Problema del controlador de direccién 1222

59
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46 59 Problema con el controlador de direccién
122001222
47 61 1. El puerto del programador estd conectado
al controlador.
Fallo del controlador 2.1220C
3.1222 Fallo del controlador
48 62 1.J1-24-Fallo de entrada analdgica
Fallo del controlador 2.1220C
3.1222 Fallo del controlador
49 63 Fallo del controlador de direccién Recomendacién: Reemplazar el
controlador de direccidn
50 64 Elvoltaje de la celda de la bateria de litio es Recomendacién: Verifique la bateria de
demasiado alto litio y el cargador de bateria de litio.
51 65 El voltaje de la celda de la bateria de litio es demasiado Recomendacion: Cargar a tiempo
bajo
52 66 La potencia de la baterfa de litio es demasiado Recomendacién: Cargar a tiempo

baja
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53

67

La diferencia de presién entre las celdas

de la bateria de litio es demasiado grande.

Sugerencia: Revisar la celda, el voltaje.
La diferencia es demasiado grande debido a la celda.

problema

54

Error de tiempo de ejecucién de VCL
Motor de parada;
Apagado principal
Contactor; Apagado
Freno electrénico;
Acelerador de apagado;
Bloqueo de apagado
Apagado del controlador 1
Apagado del controlador 2
Apagado del controlador 3
Apagado del controlador 4
Apagado PD
Freno;

Bomba de parada.

68

El c6digo VCL encontrd un VCL en tiempo de ejecucion

error

Establecer: Condicién de error del c6digo VCL en tiempo de
ejecucion Borrar: Editar el software de aplicacion VCL
Corrija esta condicidn de error; actualice el nuevo
software compilado y emparejamiento

parametros predeterminados; ciclo KSI

55

Suministro externo fuera de

Rango

69

1) La carga externa en las fuentes de alimentaci6n
de5Vy 12V consume demasiado o demasiado
poca corriente
2) Pardmetros del men( de comprobacién
de fallos Ext Supply Max y Ext Supply Min

estan desajustados

Conjunto: La corriente de suministro externo
(corriente combinada utilizada por el suministro
de 5V [pin 26] y el suministro de 12V [pin
25]) es mayor que el umbral de
corriente superior o menor que el
umbral de corriente inferior. El
Se definen dos umbrales por el Suministro
Externo Maximo y el Suministro Externo
Ajustes del pardmetro Suministro minimo. Borrar:
Restablecer la corriente de suministro externa.

al alcance

56

Sistema operativo general
Motor de parada;
Apagado principal

Contactor; Apagado

71

Fallo del controlador interno

Conjunto: Se detectd un fallo del controlador interno

Claro: Ciclo KSI

61
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Freno electrénico;
Acelerador de apagado;
Bloqueo de apagado
Apagado del controlador 1
Apagado del controlador 2
Apagado del controlador 3
Apagado del controlador 4

Apagado PD
Freno;

Bomba de parada.

57

Tiempo de espera de PDO
Bloqueo de apagado
Estado CAN NMT establecido en

Preoperacional

72

Eltiempo entre los mensajes CAN PDO
recibidos excedié el tiempo de espera de PDO

Periodo.

Establecer: El tiempo entre los
mensajes CAN PDO recibidos superd el PDO
Periodo de tiempo de espera

Borrar: Ciclo KSl o recibir CAN NMT

mensaje

58

Pérdida detectada
Apagado EMBrake;

Motor deshabilitado;

El modo del controlador cambié

a LOS (Limitada

Estrategia operativa).

73

1) Motor parado
2) Falla del codificador del motor
3) Engarces defectuosos o cableado defectuoso
4) Problemas con la alimentacién del

codificador del motor.

Conjunto: Sin movimiento del codificador del motor
detectado
Borrar: realice un ciclo de KSI o detecte sefiales vélidas del
codificador del motor mientras estd en funcionamiento
en modo LOS y devuelve el comando del

acelerador =0y las RPM del motor=0

59

Caracterizacién motora
Falla
Motor de parada;

Apagado principal

87

La caracterizacion del motor fallé durante
proceso de caracterizacion.

0 =ninguno

1=se ve la sefial del codificador, pero el tamafio del paso

Conjunto: La caracterizacién del motor fallé
durante la caracterizacién del motor
proceso

Borrar: Corrija el fallo; ciclo KSI
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Contactor; Apagado
Freno electrénico;
Acelerador de apagado;
Freno;

Bomba de parada.

no determinado; establecer tamafio de paso del codificador
amano
2 =falla del sensor de temperatura del motor 3 =falla de
reduccién de temperatura del motor 4 = falla de reduccién
de temperatura excesiva del controlador 5 = falla de reduccién
de temperatura insuficiente del controlador
6 =falla de corte por subtension
7 = sobretension severa
8 =sefial del codificador no vista, o una o
ambos
canales faltantes
9 = pardmetros del motor fuera de

rango de caracterizacion

60 Falla de tipo de motor 89 El valor del parametro Motor_Type es Establecer: el pardmetro Motor_Type se establece en un
fuera de rango valor ilegal
Borrar: Establezca Motor_Type en el valor correcto
y ciclo KSI
61 Desajuste de VCl/0S 91 El software VCL en el controlador no coincide

Motor de parada;
Apagado principal
Contactor;
Apagado EMBrake;
Acelerador de apagado;
Bloqueo de apagado
Apagado del controlador 1
Apagado del controlador 2
Apagado del controlador 3
Apagado del controlador 4
Apagado PD
Freno;

Bomba de parada.

con el software del sistema operativo en el

controlador

Conjunto: el software VCL y del SO no coinciden;
cuando KSl realiza un ciclo, se realiza una

verificacién para verificar que coincidan y se

Si se emite un fallo, entonces no lo hacen.

Borrar: Descargue el VCL correcto y

Software del sistema operativo al controlador.
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62 Elfreno EM no se pudo fijar 92 1) Movimiento del vehiculo detectado después de Establecer: Después de que se ordené que el
Apagado EMBrake; que se haya ordenado el freno EM. freno EM se estableciera y transcurri el tiempo
Acelerador de apagado; colocar. para permitir que el freno se activara por
2) El freno EM no sujeta el motor completo, se logré el movimiento del vehiculo.
de rotacion percibido
Borrar: Activar el acelerador
63 Codificador LOS (Limitado 93 1) Se ha activado el modo de control de Conjunto: Se activé la falla del codificador (cédigo 36)
Estrategia operativa) Estrategia Operativa Limitada (LOS), como o la falla de deteccién de bloqueo (cdigo 73).
resultado de un fallo del codificador o y se ha aplicado el freno o el enclavamiento
Fallo de deteccion de pérdida de sustentacién para activar el modo de control LOS, lo que permite
2) Engarces defectuosos o cableado defectuoso un control limitado del motor. Borrar: Ciclo KSI, o si
3) El vehiculo estd parado se aplic6 el modo LOS
activado por la falla de bloqueo, despejado por
garantizar que el codificador detecte el funcionamiento
correcto, las RPM del motor =0y el acelerador
Comando=0
64 Tiempo de espera de Emer Rev 94 1) Se activd y COI’IClUyé la reversa de Conjunto: Se activo la reversa de emergencia y
Apagado EMBrake; emergencia porque el EMR funcioné hasta que se encendié el EMR
Acelerador de apagado; El temporizador de tiempo de espera ha expirado El temporizador de tiempo de espera expird.
2) La entrada de marcha atras de emergencia es Claro: Gire la marcha atras de emergencia
atascado entrada APAGADA
65 Nimero de modelo ilegal 98 1) La variable Model_Number contiene Conjunto: variable Model_Number ilegal; cuando KSI

Motor de parada;
Apagado principal
Contactor; Apagado
Freno electrénico;
Acelerador de apagado;

Freno;

Bomba de parada.

valorilegal
2) El softwarey el hardware no
fésforo

3) Controlador defectuoso

realiza un ciclo, se realiza una verificacién para
confirmar un Model_Number legal y una
Se emite un fallo si no se encuentra ninguno.
Borrar: Elija el controlador correcto
modele y descargue el software apropiado

para su modelo de controlador.
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66

Pardmetro de motor dual
Desajuste
Apagado principal
Contactor; Apagado
Freno electrénico;
Acelerador de apagado;
Freno completo;

Bomba de parada.

99

El pardmetro Habilitar motor dual esta configurado
El pardmetro de seleccién de modo de control y
encendido no esté configurado en 0 (Modo de velocidad

Express) o1 (Modo de velocidad)

Configurar: Cuando el software Dual Drive esta
habilitado, el controlador debe configurarse en
Speed Mode Express o Speed Mode
Modo; de lo contrario, esta falla se establece
Borrar: Ajuste el pardmetro al apropiado

Valores y ciclo KSI

7.Metro
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Descripcién del articulo

Cédigo del articulo

No.
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1 910200500016 Tornillo GB818-M3x25-4.8
2 505698520029 Boton

3 910300100002 Tuerca GB6170-M3-10
4 921100100001 Indicador de bateria 803-24V

5 505634010000 Interruptor de llave LKS-101A(EA)
6 505698520031 Llave

7 505610020000 Panel

8 910200400010 Tornillo GB70.3-M5x10-8.8
9 505610020001 Placa de fijacién

10 910201300001 Tornillo GB6560-M4x12-A
11 505698520030 Interruptor de proximidad

12 920200100001 Botén de emergencia ZDK32-350
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7.1 Indicador de bateria

68

Bateria descargada Bateria cargada
Descarga de la bateria
Solo cuando la bateria esta correctamente cargada, se enciende el LED mas a la derecha. A medida que disminuye el nivel
de carga de la bateria, se encienden los LED sucesivos, uno a la vez.
- El segundo LED desde la izquierda parpadea, indicando "reserva de energia" (70 % de descarga). Los

- dos LED mas a la izquierda parpadean alternativamente, indicando "vacio" (80 % de descarga).

R

[

Indicador de descarga de bateria (Li)
Durante el uso normal, a medida que la bateria se descarga, el BDI disminuird constantemente desde el 100%.
Cuando el BDI muestra 20%, la luz indicadora amarilla parpadea, lo que indica que la bateria esta "agotada" y

necesita cargarse. En ese momento, la carretilla avanza lentamente y no se pueden levantar las horquillas.

HNG) w/

km/h
| 2002038 'm 2002038 mm |

Indicador de descarga de bateria (EN1175-2020)

La interfaz principal se muestra como se muestra en la figura de arriba.
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Contador de horas
El contador digital después del simbolo del reloj de arena indica las horas de trabajo del camidn. Estado

de carga de la bateria

Muestra el simbolo de la bateria y su nivel actual. El estado de carga se muestra en diez incrementos.
Cada uno esta representado por un rectangulo que corresponde al 10 % de la carga. Simbolo de llave
inglesa

Muestra el c6digo de falla actual (TRA es para falla del controlador de unidad, STR es para falla del controlador de direccién). Modo de
funcionamiento y velocidad del camién

El nimero en el centro del indicador de bateria indica la velocidad de viaje (km/h). Estado de

funcionamiento

La esquina superior izquierda del indicador de bateria indica el estado del camidn y su modo (velocidad normal y velocidad de

tortuga, aparecera un simbolo de tortuga en el modo de velocidad de tortuga)

7.2 Desmontaje/montaje del medidor

1. Desconecte el conector de la bateria.

2. Mantenga el interruptor de llave abierto para que se descargue el mddulo de alimentacidn. Dos veces durante 30 segundos.
3. Apague el interruptor de llave.

4. Retire la carcasa

5. Desconecte el puerto del medidor.

6. Desatornille las dos tuercas fijas del medidor con la mano.

7. Retire el anillo del medidor y retire el medidor.

8. Instale el medidor en orden inverso.

7.3 Desmontaje y montaje del interruptor de bateria

1. Desconecte el conector de la bateria.

2. Mantenga el interruptor de llave abierto para que se descargue el médulo de alimentacidn. Dos veces durante 30 segundos.
3. Apague el interruptor de llave.

4. Retire la carcasa

5. Retire la cubierta superior

6. Retire el panel de la cuchilla

7. Desatornille el cable de conexién de alimentacidn del interruptor de encendido.

8. Retire la cabeza de hongo del interruptor de encendido.

9. Desatornille los dos tornillos fijos del interruptor de encendido y retire el interruptor de encendido.

10. Realice los pasos anteriores en orden inverso para instalar el interruptor de encendido.

7.4 Desmontaje y montaje de llaves

1. Desconecte el conector de la bateria.

2. Retire la carcasa

3. Desconecte el conector del interruptor de llave.

4. Desatornille el tornillo de fijacion del interruptor de llave y retire el interruptor de llave.

5. Realice los pasos anteriores en orden inverso para instalar el interruptor de llave.
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7.5 Cerradura codificada

A. Introduccién del producto

Elinterruptor de encendido con contrasefia (bloqueo con contrasefia) funciona como un sistema de alarma electrénico.
La maquina no podra arrancar hasta que se introduzca una contrasefia autorizada. Su funcidn principal es evitar que
personas no autorizadas la operen. Ademas de su facil uso, el producto también contribuye a la seguridad y la prevencién de

robos.

B. Pardmetros principales de especificacidn

Rango de voltaje de trabajo: 12v-60v Entorno
de trabajo: -40°Chasta 90°CGrado de

proteccion: IP65

C. Cédigos y funciones de control principales

Actualmente, el bloqueo de contrasefias admite hasta 5 tarjetas de identificacion y un grupo de contrasefias de
entrega. Cada grupo de contrasefias se compone principalmente de cuatro digitos con un rango de 0 a 9. Consulte las
instrucciones por separado para la contrasefia de administrador.

D. Pasos operativos

1. Operacién de la tarjeta de identificacion
Coloque la tarjeta de identificacidn cerca del panel de botones de bloqueo con contrasefia. Si la tarjeta es valida, el bloqueo con
contrasefia emitird un breve pitido, seguido de la luz indicadora azul, lo que indica que funciona correctamente y que la sefial del interruptor
de bloqueo eléctrico funciona con normalidad. (La luz roja parpadea si la tarjeta se desliza incorrectamente).
1. Operacidn con contrasefia
Ingrese la contrasefia, presione el botén "/ " y suéltelo. Si la contrasefia es correcta, el palé puede comenzar a
funcionar. Presione el boton " X" en el panel inferior, suelte y cierre el palé. Ingrese la contrasefia nuevamente si
desea volver a operar.

E. Elindicador de bloqueo de contrasefia define

Luz roja: indicacion de falla

Luz azul: indicador de estado
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Luz amarilla-indicacién de espera

Luz verde-indicacion de energia

8. Motor de accionamiento

En el lado eléctrico, los motores de accionamiento giran sus ruedas motrices, lo que permite que la paleta se mueva hacia adelante o hacia atras,
controlado por el controlador.
El motor de accionamiento esta conectado al controlador a través de lineas U, Vy W. El controlador hace funcionar el motor de

accionamiento de acuerdo con la entrada de multiples interruptores y sensores y la configuracion de parametros internos.

Cuando se cumplen las siguientes condiciones, se opera el motor de accionamiento: 1. se
enciende el interruptor de llave y luego se enciende el controlador

2. Se presiona el mango hacia abajo (el interruptor de proximidad esta en el drea de induccién),
3. determinar la direccién de conduccién (botén del acelerador)

4. gire el botdn del acelerador (acelerador)

8.1Sensor de velocidad del motor

Cada motor de accionamiento esta equipado con un codificador que actiia como sensor de velocidad. Incluye dos sensores de
orificio y estd equipado con engranajes en el eje de accionamiento del motor para interactuar con los sensores. El engranaje gira
simultdaneamente con el eje de accionamiento, de modo que sus dientes atraviesan periddicamente el campo magnético de cada
sensor de orificio. Cuando la plataforma superior del engranaje atraviesa el campo magnético, se acerca al sensor de orificio, por lo
que el flujo magnético aumenta. Por otro lado, cuando la plataforma inferior atraviesa el campo magnético, la distancia aumentay
el flujo magnético disminuye en consecuencia.

El ciclo se repite y el flujo magnético presenta una forma de onda que genera un pulso de tensién. La amplitud del
pulso se analiza para calcular la velocidad del motor.

Aligual que otros sensores, el codificador produce la sefial principal (sefial a) y la sefial (sefial b) mediante sensores de dos

orificios. La secuencia de sefiales resultante varia segun el sentido de rotacion.

8.2 Proteccién contra sobrecalentamiento

Cada motor de accionamiento esta equipado con un sensor de calor para evitar el sobrecalentamiento. Una vez que el motor alcanza los

145 °C (293 °F), se activa la alarma de sobrecalentamiento y se limita el rendimiento.

Sensor de velocidad

Articulo Especificacion
PPR 64 impulsos por vuelta
conector AMP de 4 pines

Sensor de calor

Articulo Especificacion

N° de pieza Esta dentro del motor.

repelencia Menos de 25°C (77°F) ,603Q+£3%
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‘ conector | 2 Pines AMP

8.3 Prueba del estator

1. Limpie cuidadosamente los contaminantes de la superficie del estator con un pafio limpio humedecido en
alcohol. Notas: Los contaminantes en el estator pueden dafiar la bobina y, por lo tanto, el estator mismo. 2.
Medicidn de la resistencia por fase (uv, vw, wu) con un multimetro.

Resistencia nominal: 0,4 Q

3. Pruebe el aislamiento a 1000 V CA'y un minimo de 10 MQ con un comprobador de

aislamiento. Si hay alglin problema de aislamiento, reemplace el estator nuevo.

8.4 Desmontaje y montaje del motor de accionamiento

1. Retire la conexién U/V/W del motor

2. Retire el sensor de velocidad del motor, el sensor de temperatura y la conexion del freno electromagnético.
3. Retire el perno de fijacién del conjunto de transmisién.

4. Retire el conjunto de transmisién mediante un equipo de elevacién.

5. Realice los pasos anteriores en orden inverso para ensamblar el motor de accionamiento.
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8.5 Falla comtin del motor de accionamiento

Problema

Razén

El motor de accionamiento no funciona El

motor de accionamiento no funciona

Elinterruptor no esta apagado (conector de bateria, interruptor de llave,
interruptor de proximidad): Apague el interruptor. Si sigue sin funcionar,
utilice un voltimetro para comprobar la alimentacién del panel de control

y la corriente de cada interruptor.

Mala sefial. fusible quemado:

Verifique la conexidn de la bateria. Verifique la conexién de la bateria.
Verifique el fusible, el controlador y la l6gica.

Reemplace el fusible si estd quemado. Revise el motor de
accionamiento y el panel de control, ya que podrian causar la rotura
del fusible. Algunas de las razones son: funcionamiento con carga

excesiva, limite de corriente demasiado alto.

Voltaje de bateria bajo:
Verifique el voltaje del terminal de la bateria.
Cargue la bateria si estd demasiado baja. Compruebe si hay

alguna celda defectuosa.

Funcionamiento incorrecto

Fallo del sensor de velocidad

La traccion no funciona durante el funcionamiento normal.

El freno esta defectuoso, lo que genera una resistencia
excesiva. El calor aumentay el motor se detiene.
Verifique el ajuste del freno.

La traccién no dura todo el periodo normal de trabajo.

Demasiado calor en el panel de control por las siguientes
razones:

Sobrecarga de traccion: Reduccién de la carga del ciclo de trabajo.
Fallo del sensor de calor:

Estos pueden provocar un mal funcionamiento del motor de accionamiento,

una falla en la manija de control o la apertura de la unidad.
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fusible

El palé estd equipado con baterias demasiado pequefias.

El positivo (+) o negativo (-) de la bateria esta en contacto directo con el

bastidor (carroceria) del vehiculo o el motor de accionamiento.

La bateria no esta completamente cargada durante la carga de la bateria:
Verifique si la bateria se carga

Compruebe si el cargador de bateria no funciona correctamente.

Elintervalo de reemplazo de la bateria es demasiado largo o el tiempo de enfriamiento

del reemplazo de la bateria es demasiado corto.

La bateria tiene una o mas baterias individuales defectuosas, lo que
provoca que la capacidad nominal y la capacidad de la bateria sean

inferiores a lo normal:

Debido a una falla en el sistema de traccidn, este
consume demasiada bateria. Revise el ajuste de los
frenos. Revise los rodamientos, ejes y demas
componentes mecanicos para corregir la falla.
Reemplace la llanta de friccion mas pequefia.

Después de un turno de trabajo, la capacidad del pallet excede

su capacidad disefiada sin la energia disponible:

La bateria esta sucia, el electrolito estd sobre ella. La
corriente fluye por la caja de la bateria, lo que aplica
tension al chasis de la carretilla elevadora: limpie la
bateria con bicarbonato de sodio.

El vehiculo no alcanzd su velocidad méaxima

Conexidn del cable de la bateria o del panel de control en contacto con el
marco:

Realice una prueba de continuidad y mueva el cable.

Retire el cable en secuencia hasta que se solucione el

problema. La falla se desconectara al final del cable.

Motor hiimedo

La bateria no esta completamente cargada o tiene
poca carga. Carguela. Revise la celda. Si es necesario,
reemplacela.

Aceleracion lenta de los vehiculos

Falla en el motor de accionamiento, manija de control o sistema de
transmision

Verifique la velocidad en ambas direcciones. Si
necesita ajustar el controlador, siga las instrucciones
del programador manual.

Si el motor de accionamiento falla, pruebe el conjunto del motor.

Control de accionamiento por sobrecalentamiento, interruptor de induccién de temperatura activado.

Nota: Si la temperatura es de 145 °C (293 °F), el sensor de calor

emitird una advertencia.

Problema

Razén
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9.Sistema hidraulico

El sistema hidraulico opera otras partes hidraulicas a través de la fuerza hidraulica de labomba. 1. La

bomba hidraulica principal es impulsada por el motor de la bomba controlado por el controlador.

2. La bomba hidraulica principal utiliza la fuerza giratoria del motor para presurizar el aceite en el tanque hidraulico y
transporta el aceite al cilindro de elevacion.

3. El tanque hidraulico almacena el aceite hidraulico que regresa del cilindro. La bomba hidraulica principal aspira el aceite

almacenado para su reutilizacion.

El motor de la bomba transmite la potencia a la bomba hidraulica principal mediante modo eléctrico para bombear el aceite

hidraulico para operar el sistema hidraulico.

El motor de la bomba se conecta al controlador del motor de la bomba mediante el contactor de la bombay la linea (B). El

controlador acciona el motor de la bomba segtn la sefial del interruptor de elevacion y el sensor.

Cuando se cumplen las siguientes condiciones, el motor de la bomba funciona:
Elinterruptor de llave estd activado.
Interruptor de limite superior, manija de
cierre, interruptor de subida cerrado,

contactor de bomba de succién.

9.1 Circuito hidraulico
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9.2 Desmontaje del motor de labomba

1. Desconecte el cable del terminal B+/B- del motor de la bomba.

3. Retire el perno de fijacion entre el motor de la bombay la bomba, y luego retire el
motor. Par de apriete: 55 = 10 Nm (40 £ 7 |b-ft).
4. Instale el motor de la bomba en orden inverso.

5. Agregue aceite hidraulico al tanque de acuerdo con las especificaciones indicadas en el manual.
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9.3 Reemplazo de la escobilla de carbén del motor de la bomba

1. Desatornille el perno con una llave abierta de 10 mm.

2. Retire la cubierta

3. Desatornille el tornillo con un destornillador de cruz, saque la escobilla de carbén y reemplacela.

Proceso de instalacidn y proceso inverso del proceso anterior.
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9.4 Reemplace el sello de aceite del cilindro de elevacién

1. Retire la culata con una llave inglesa.

2. Retire el piston y luego retire el anillo de retencidn.
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‘ 4.Retire la junta térica y el anillo protector, y luego repare la manguera. El proceso de instalacién es inverso. ‘

9.5Fallo del motor hidraulico

Descomponer

Razén

El motor hidraulico no funciona

Mala conexién o fusible quemado.

Revise la conexidn de la bateria.

Revise el fusible de la llave.

Verifique si es probable que el motor de la bomba hidraulica provoque la quema de

fusibles.

Elinterruptor de llave o el contactor de la estacién de bombeo no esta apagado.

Apague el interruptor de llave. Compruebe la alimentacion de la
bobinay el contactor de la estacién de bombeo con un
multimetro.

Verifique la salida de voltaje y el interruptor de limite superior
del pin 4 del medidor. Elinterruptor de llave debe estar apagado,
el botdn de subida y el conector de la estacién de bombeo, y

luego active la direccién asistida.

Voltaje insuficiente.

Cargue o reemplace las baterias.

Compruebe si hay una o mas celdas de bateria
defectuosas.

Compruebe que los terminales del cable estén bien alineados con los terminales
de la bateria y los conectores del panel de control. Compruebe que los cables

internos del cable no estén rotos.

El sistema de elevacidn y conduccién no funciona correctamente.

La bateria no seguird funcionando correctamente

La bateria del vehiculo es demasiado pequefia.
Seleccione la capacidad de bateria adecuada segin las
horas de uso.

La bateria no estad completamente cargada durante la operacién de
carga de la bateria.

Verifique si la bateria se carga de forma equilibrada (la carga hace que la
proporcién de todas las baterias sea la misma). Verifique si el cargador de

bateria presenta defectos.

Elintervalo de carga de la bateria es demasiado largo o el tiempo de
enfriamiento de la bateria recargable es demasiado corto.

Reducir la duracién de la bateria.

Prolongue el tiempo de enfriamiento de la bateria antes

de ponerla en uso.

Las baterias tienen una o mas celdas defectuosas, lo que puede resultar

en una capacidad nominal mas baja y una bateria mas defectuosa.
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capacidad.

Pruebe e identifique las celdas defectuosas.
Reemplacelas.

Las baterias se conectan en serie. Una bateria defectuosa
genera una alta resistencia en serie con otras baterias. Esto
reduce la velocidad del motor. Esto puede ocurrir cuando
otras baterias estan casi completamente cargadas.

El motor de la bomba hidraulica esta sobrecalentado.

9.6 Fallo de la bomba hidraulica

Descomponer

Razén

Ruido de la bomba

Nivel bajo de aceite

aceite espeso

limite a la linea de entrada de la bomba

Piezas desgastadas en la bomba.

Aceite sucio

Fugas de aire en la linea de entrada

Temperatura alta

Nivel bajo de aceite

canal de petréleo limitado

Los ajustes de la vélvula de seguridad son demasiado bajos

Delgado como el aceite

Fuga de aire en el sistema

El desgaste de la bomba es demasiado alto

El sistema funciona a una presion demasiado alta.
La vélvula de seguridad esta demasiado alta. Hay restricciones en las valvulas de control de

flujo, las vélvulas de retencién y las rutas de aceite.

Fuga de aceite del sello de la bomba

El sello esta desgastado

Bomba interior desgastada

Un nivel de aceite demasiado bajo en el tanque provoca que el sello se

succione

Durante la instalacién, se corta el sello en el hombro de la bomba

o en la chaveta.

Los labios sellados se secan y endurecen por el calor.

La bomba no puede transportar el fluido hidrdulico.

Poco aceite en el tanque

Restricciones en la tuberia de entrada de la bomba

Fuga de aire en el tubo de admisién. Pernos flojos. Defectos en el tubo de

admision.

La viscosidad del aceite es incorrecta

Bomba demasiado desgastada

Fallo del eje de la bomba
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Los tornillos de la bomba no tienen el torque correcto

La presion de la valvula de seguridad principal se ha ajustado antes de salir de fabrica y el usuario no puede ajustarla

ni desmontarla a voluntad.
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10. Cultivador

10.1 Operacién del timén

1. Desatornille los dos pernos para quitar el interruptor de proximidad y reemplazarlo.

EENITYIEIRED
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2. Afloje el perno y luego retire el resorte de gas.

3 Reemplazar el timén

EENITYIEIRED

1:Afloje el perno y retire la cubierta trasera

2: conector suelto

3:Afloje el perno y retire la cubierta del acelerador
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4:Retire el eje del interruptor

5. Retire los pernos, saque el conector y reemplace la placa.

11. Pedalesy protectores de brazos

11.1 Introduccion a las funciones

1) Cuando el brazo protector esta abierto y el pedal no esta bajado, el vehiculo no puede caminar.

2) Al abrir el protector y el pedal simultdneamente, la horquilla solo puede elevarse entre 1,7y 1,8 m. Para
continuar subiendo, es necesario bajar el protector.

10.2 Velocidad

1) Cuando el brazo protector y el pedal estan retraidos, el medidor muestra la velocidad de la tortuga.

2) Cuando el brazo protector se retrae y se abre el pedal, el medidor muestra la velocidad de la tortuga.

3) Cuando el brazo protectory el pedal estan todos abiertos, la velocidad de tortuga en el instrumento desaparece y
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El vehiculo puede alcanzar la velocidad méaxima (la velocidad méxima es el valor establecido en el controlador)

I R S

f

10.2 Desmontaje e instalacion del brazo protector
1) Abra el brazo protector y el pedal y retire la carcasa.

2) Desconecte el mazo de cables del interruptor de proximidad del brazo protector (16,22).

3) Retire el tornillo de fijacion del resorte neumatico (20).

4) Retire los tornillos de fijacion del asiento de montaje para quitar el brazo protector.

5) Siga los pasos anteriores en orden inverso para ensamblar el brazo protector.
10.3 Desmontaje e instalacion de pedales

1) Desconecte el mazo de cables del interruptor de proximidad del pedal.

2) Retire los tornillos de fijacion del asiento de montaje y luego retire el conjunto del pedal.

3) Ensamble los pedales realizando los pasos anteriores en orden inverso.

=]
e o

EENITYIEIRED
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12. Sistema de mastil

12.1 Desmontaje del mastil

EENITYIEIRED

[
» “::w

c Poalhe 2,4

v
.' "‘“’h“"ﬂﬂ

1. Retire el pasador

3. Retire el perno fijo en la parte superior del cilindro.

4. Colgar el mastil




NOBLELIFT i57)

EENITYIEIRED

5. Levante la rejilla de la bandeja

6. Estanteria de palets inferior

7. Levante el mastil y saque la bandeja.

12.2 Reemplazar el rodillo

Reemplace el rodillo si se rompe durante el trabajo.
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1. Saque el resorte del clip.

2. Sacar la cufa

3. Sacar el rodillo
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‘ 4. Reemplace el rodillo ‘

12.3Ajustar el rodillo

El espacio entre el mastil sera mayor durante el trabajo, es necesario ajustarlo.

1.Retire el pasador fijo

2. Utilice un destornillador para sacar el perno.




NOBLELIFT i57) BIENITHEREL

13. CURTIS

Después de conectar la unidad portatil al controlador, encienda el interruptor de llave. En la

lista del menu de la unidad portatil Curtis, busque: Monitor...

Segun la necesidad, abra el subelemento del menu de deteccién correspondiente, haga funcionar el vehiculo y observe los cambios de valores

en el dispositivo portatil.

Contenido del men de la unidad portatil Curtis

El programador portatil Curtis 1313 se utiliza para configurar el sistema de control electrdnico Curtis. Con este programador, puede

ajustar y guardar los pardametros configurados, asi como monitorear en tiempo real los datos del controlador y las fallas.
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diagndstico

Advertencia: El sistema de control puede afectar la aceleraciony
desaceleracion del vehiculo, el sistema hidraulico y los frenos.
Pueden producirse situaciones peligrosas si el sistema de control
del vehiculo se programa incorrectamente o si se excede la
seguridad. Solo el fabricante del vehiculo o un servicio técnico

autorizado pueden programar el sistema de control.

El programador tiene dos interfaces: una para comunicarse con el control electrénico y otra para comunicarse con el PC.

El programador incluye un compartimento para la bateria y una tarjeta de memoria.

USBiERE[]

7
Pl EHlssEEO

O

ranura

Softweare Ver sion 1,04.00.00 Q|

Cugns

12

loading

MmN FSNERE, MES LSRR,

Encienda el programador

Conéctese al controlador insertando el cable del programador portatil en el puerto de programacion.
Tras la conexion, el programador portatil se encendera automaticamente y mostrara la informacion de
control en la pantalla.

programador.
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La estructura del ment
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Las teclas de funcién

Dado que la funcién de las tres teclas depende
del contenido especificado, estas permanecen
en blanco. En cualquier momento, la funcién
del botdn se muestra en la pantalla LCD
superior.

Tecla de flecha de direccién

La informacién mostrada se puede seleccionar hacia arriba,
abajo, izquierda y derecha a través de cuatro botones
direccionales.

Botones +/ -

Estas dos teclas permiten sumar o restar pardmetros.
Al mismo tiempo, "+" puede significar "Si" en la
operacion, y "-" puede significar "No". En algunos
casos, también puede usarse como opcién de
desplazamiento.

Tecla de encendido

Alinsertar un controlador ya encendido, no
es necesario presionar el botén de
encendido para usarlo; el programador se
encendera automaticamente. Al
presionarlo durante unos segundos, el
programador preguntara si desea
apagarlo. Para ello, seleccione las teclas de
funcion "Si"y "No". Una vez apagado,
vuelva a presionarlo durante unos
segundos y se reiniciara.

Recoger llaves
Hay dos formas de acceder al men( de Favoritos,
ya sea a través de Favoritos desde el men(

principal o presionando esta tecla

El men principal consta de nueve submenus, cada uno de los cuales se muestra con un icono especifico y cada elemento

del submenu esta organizado en una jerarquia.

Algunos menus contienen solo un elemento de informacion, pero la mayoria contiene varios. Puede acceder al siguiente

nivel de submends abriendo cada carpeta. Expanda la tabla mediante la opcion de cuadricula e introduzca un grupo de

comandos de ejecucién mediante la opcién del cuadro de didlogo. En cualquier interfaz, utilice la tecla de direccion

izquierda para volver al nivel anterior del mend.
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Los nombres de los nueve submenus se muestran en negrita en el menu principal y debajo delicono. Al acceder a un men(

jerarquico, el nombre del submenu o la ruta en la que se encuentra se muestra en la parte superior de la pantalla.

SETERES Ao | Qeed) . _
et Parameters EOFEANESNE [ Parameters/l - Speed Mode/ QP
BEFETEIRS 3719 & 4 s <eed Controller/Acc Feedforward
- - EREGSNHEEES 3/4
& Control Mode Select 0

& f A
T 0 - Speed Mode Express wiirl SA .
(@1~
(& 1 - Speed Mode | |8 Build Rate 1.0s| ,

Paramelere menu

o 2 - Torque Mode —Li & Release Rate 0.4s
T Restraint _.l:SL eed Mode

O Current Limits Speed Contraer!

g Throttle ILA“ Fesctorward

B Hrake Buiid Rale

Menu Nueve

e

Programming

: s 22
EZ&ES Sysl Favorites
Z System info
. 'THHPO
— eEsos g
;ﬁ‘ﬁ —— HHP Sethngs

Parameters

- S

aiosEea File Manager
Monitor
-
S

Diagnostics

Mend de solucién de problemas

En el mend principal, seleccione elicono “Diagndstico” 'y presione la tecla de funcidn correspondiente a Seleccionar para ingresar
al menu Diagndstico de fallas, el cual contiene dos carpetas: “Errores actuales” e “Historial de fallas”

Nota: En ocasiones, la falla causada por un evento temporal detectado en el circuito no es una falla del sistema. Se puede
determinar reiniciando el sistema y comprobando si la falla desaparece automaticamente.

En la carpeta de historial de fallos, se listan todos los fallos detectados desde que se borré el Gltimo fallo
historico. Al borrar el contenido de toda la carpeta, puede reiniciar el historial de fallos.
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"Borrar todo" se utiliza para borrar el
historial de fallos. Una tecla de funcién
solo se resaltara si hay un fallo en el
historial y aparecera en gris si no hay
ninguno.

Diagnostics/Fault History Qe=?

5/5

1244-4465
I HHD

1244-4465
MISSING CONTACTOR
© 1244-4465
MAIN CONT DNC
@ 1244-4465
'MOTOR WARM

grabacién, _

Menu de programacion
En el mend principal, seleccione el icono "Programacion" y pulse la tecla de funcién correspondiente a "Seleccionar" para acceder
al menu. Puede guardar y restaurar archivos de configuracion de parametros (.cpf) mediante la programacion.

Programming T

= o 172
_ Save .cpf File J
J Restore ,cpf File

Guardar archivo .cpf (Guardar archivo .cpf)
Utilice la funcién de guardar en el menu de programacién. La funcién de archivo

CPF le permite realizar una copia de seguridad de los pardmetros configurados.

menu

Puede guardar tantos como necesite. Archivos CPF y la necesidad de cada uno. Los
archivos CPF tienen diferentes nombres.

Archivo Restore.cpf (Archivo Restore.cpf)

El archivo Restore.cpf puede elegir entre archivos previamente
guardados. El archivo CPF reemplaza el controlador actual. Una vez
finalizado el proceso de recuperacién de datos, aparecera un

cuadro de dialogo solicitando el reinicio del sistema.
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14. Mantenimiento periddico

- Sdlo personal cualificado y capacitado podra realizar trabajos de mantenimiento.

- Antes de realizar tareas de mantenimiento, retire la carga de la horquilla y bajela al minimo. Para elevar el vehiculo, utilice el

- equipo de fijacién o elevacion especificado, de acuerdo con el Capitulo IV. Antes de operar, coloque el dispositivo de seguridad
(por ejemplo, un gato de elevacidn, una cufia o un taco de madera) debajo del vehiculo para evitar caidas, movimientos o
deslizamientos accidentales.

- Preste atencidn al mantenimiento de la palanca del mango. El resorte de presion de gas viene preinstalado por
compresion. Un descuido puede causar lesiones.

- Utilice repuestos originales aprobados y emitidos por el concesionario.

- Tenga en cuenta las posibles fallas de la maquinay los accidentes provocados por fugas de aceite hidraulico.

- Permita que solo un técnico de mantenimiento capacitado ajuste la valvula de presidn.

Si necesita reemplazar la rueda + Siga las instrucciones anteriores. Las ruedas deben ser redondas y estar libres.

15. Lista de mantenimiento

Intervalos (Mes)
1|3 |6]12

Sistema hidraulico

1 | Revise el cilindro hidraulico si hay ruido y fugas de pistén. -
2 | Revise los conectores y tubos hidraulicos para detectar dafios y fugas. -
3 Verifique el nivel de aceite hidraulico y recérguelo si es necesario -
4 | Afada aceite hidraulico después de 12 meses o 1500 horas de trabajo. -
5 | Comprobary ajustar el funcionamiento de la valvula hidraulica (1600/2000/2500 kg +0/+10 %) -

Sistema mecanico

6 | Compruebe si hay deformaciones o dafios en la horquilla. -

T | Verificar si hay deformaciones y dafios en el chasis. -

8 | compruebe si todos los tornillos estén apretados -

9 Compruebe si la varilla de empuje esta deformada o dafiada. -

10 | Compruebe si hay ruido y fugas en la transmision. -

11 | Verifique si hay deformaciones y dafios en los neumaticos. -

12 | cojinete de direccién -
13 Compruebe y lubrique los puntos centrales del husillo -

14 | Boquilla de grasa lubricante -

Sistema eléctrico

15 | Compruebe i hay algtin cable dafiado -
16 Compruebe la conexién del cable -
17 Compruebe el interruptor de emergencia -
18 | Vverifique si hay ruido y dafios en el sistema de conduccién. -
19 Comprobar el monitor -
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20 Compruebe si se utiliza el fusible correcto -
21 Comprobar la sefial de advertencia -
22 Comprobar contactor -
23 Compruebe si el marco tiene fugas (prueba de aislamiento) -
24 Compruebe el funcionamiento y el desgaste del controlador de accionamiento. -
25 | Compruebe el sistema eléctrico -

Sistema de frenos

26 Compruebe el funcionamiento del freno, sustituya la zapata de freno o ajdstela si es necesario - ‘ ‘
Bateria

27 Compruebe el voltaje de la bateria -

28 Verifique si el extremo del cableado tiene corrosidn o dafios, lubrique el extremo del cableado -

29 Compruebe si la tapa de la bateria estd dafiada -
Cargador

30 Compruebe si el cable principal estd dafiado -
31 Verifique los procedimientos de proteccidn de arranque durante la carga -
Funcion

32 | comprobarlabocina

33 Comprobar la vélvula electromagnética

34 Comprobar el freno de emergencia

35 | Comprobar el frenado inverso y el frenado regenerado

36 | Revisa el ombligo

37 Comprobar la direccién

38 | comprobarsubiday bajada del elevador

39 Compruebe el interruptor de proximidad del timén

Resumen

40 | compruebeaetiqueta

41 | verifique la rueda del cojinete y ajuste la altura, reemplécela si esta desgastada -

42 | Prueba unavez mas

Lubricacién

Mantener segun la lista de mantenimiento. Especificacion de la grasa: DIN 51825
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4. Sistema hidraulico

5. Cojinete de direccion

6. Plataforma giratoria
parte

BEITYEIREC
K 1. Carga rodillo
J cojinete
4 2. Mastil
3.Cadena
3

— DN

Verificary agregar Especificaciones

hidraulicas del sistema hidraulico:

- H-LP 46, DIN 51524

- Viscosidad: 41,4 - 47

La cantidad de aceitees  0,7L (PT 16/20L) &  1litro (PT25L)

Los materiales de desecho, como aceite usado, baterias u otros materiales, deben tratarse y reciclarse de acuerdo con la normativa
nacionaly, si es necesario, entregarse a la empresa de reciclaje para su recuperacion. El nivel de aceite no debe ser inferior a la
cantidad minima de combustible necesaria para arrancar el vehiculo. Afiada aceite hasta el punto de llenado si es necesario.

Comprobar el fusible

Retire la cubierta principal y deje el fusible en su posicion como se muestra en la figura 17.

FUO1

i I
= FU02 | >~
I £9
lsiT! 7
FU1 U
5|

FUO3

Eoto 4: Especificaciones del fusible

Tasa
FU1 10A
FU2 10A
FUO1 350A
FU02 30A
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